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0. Prélogo
Gracias por escoger la familia de variadores FRENIC-Lift (LM2).

El FRENIC-Lift (LM2C) es un variador de frecuencia especialmente disefiado para controlar motores de inducciéon (IM)
sin encoder (lazo abierto) obteniendo un gran rendimiento y una elevada precision de posicionamiento en la parada.

Esta Guia Répida cubre la informacién basica sobre la conexion y el ajuste del FRENIC-Lift (LM2C).

<Note Esta guia rapida se ha basado en la version de firmware 1500 o posterior. Para otras versiones de
software, contacte con el departamento técnico de Fuiji Electric.

La version de firmware (ROM) se puede encontrar en TP-E1U en y en TP-A1-LM2 |PRG > 3 > 4

Para mas informacién sobre el producto y su uso, consulte los documentos que se indican a continuacion:

- Manual de Referencia (RM) FRENIC-Lift INR-SI47-1909_-E.
- Manual de Instrucciones (IM) FRENIC-Lift INR-SI47-2224 -E.

1. Informacion de seguridad

Lea este manual detenidamente antes de proceder con la instalacién, conexiones (cableado), utilizacién o
mantenimiento e inspeccion. Antes de utilizar el variador asegurese de conocer bien el producto y de haberse
familiarizado con toda la informacion sobre seguridad y precauciones. Las precauciones de seguridad de este
manual estan clasificadas en las dos categorias siguientes.

é P RECAU CION No prestar atencién a la informacién acompafiada por este simbolo puede llevar a situaciones
peligrosas que pueden poner en peligro la integridad fisica o causar la muerte.

A AVISO No prestar atencion a la informacién acompafiada por este simbolo puede llevar a situaciones
peligrosas que pueden causar ligeras lesiones fisicas o importantes dafios en la propiedad.

No prestar atencion a la informacién contenida bajo el encabezamiento de AVISO también puede tener
graves consecuencias. Estas precauciones de seguridad son de la maxima importancia y deben respetarse
en todo momento.

Aplicacion

A\ PRECAUCION

» FRENIC-Lift ha sido disefiado para operar motores de induccién trifasicos. No utilice motores monofasicos o para otros fines.

Podria producirse un incendio o accidente.

» FRENIC-Lift no puede usarse en sistemas de maquinas de mantenimiento de constantes vitales u otros fines directamente relacionados con
la seguridad humana.

» Aunque el variador FRENIC-Lift se fabrica bajo estrictos controles de calidad, instale dispositivos de seguridad para aplicaciones en las que
puedan preverse accidentes de gravedad o pérdidas materiales como consecuencia de posibles fallos del variador.

Podria producirse un accidente.

Instalacion

A\ PRECAUCION

* Instale el variador sobre un material no inflamable.

De lo contrario, podria producirse un incendio.

* No coloque materiales inflamables junto al variador.
Podria producirse un incendio.

A\ AVISO

» No apoye el variador por la tapa del bloque de terminales durante el transporte.
El variador podria caerse y causar lesiones.

+ Evite que se introduzcan pelusas, fibras de papel, serrin, virutas metdlicas o cualquier otro material extrafio en el variador y que se acumulen
en el disipador de calor.

De lo contrario, podria producirse un incendio o accidente.

» No instale ni utilice un variador dafiado o al que le falten piezas.
De lo contrario, podrian producirse un incendio, un accidente o lesiones.

* No utilice la caja de cartén como soporte para el variador.
» No apile cajas de transporte a una altura superior a la indicada en la informacion impresa en las propias cajas.
Podria sufrir lesiones.
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Cableado

A\ PRECAUCION

» Cuando realice el cableado del variador, instale un interruptor magnetotérmico (MCCB) recomendado o un dispositivo de
proteccion de intensidad residual (RCD)/interruptor diferencial (ELCB) (con proteccién contra sobreintensidad) en el
recorrido de las lineas de alimentacién eléctrica. Utilice los aparatos dentro de los valores de corriente recomendados.

« Utilice cables del tamafio especificado en el manual de instrucciones.

» Cuando conecte el variador a una fuente de alimentacion de 500 kVA o superior, asegurese de conectar una reactancia CC
opcional (DCR).

De lo contrario, podria producirse un incendio.

* No utilice un solo cable de varios nucleos para conectar varios variadores a los motores.
* No conecte un supresor al circuito de salida (secundario) del variador.
Podria producirse un incendio.

» Conecte a tierra el variador de acuerdo con la normativa eléctrica estandar nacional/local.
De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica.

» El cableado debe ser realizado por personal cualificado.
* Asegurese de realizar el cableado tras desconectar la alimentacion del equipo.
De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica.

* Asegurese de realizar el cableado después de instalar el variador.
De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica o sufrir lesiones.

» Asegurese que el numero de fases de entrada y el voltaje nominal del producto coinciden con el niumero de fases y el voltaje
de la fuente de alimentacion de CA a la que se va a conectar el producto.
De lo contrario, podria producirse un accidente.

* No conecte los cables de la fuente de alimentacion a los terminales de salida (U, V y W).
» Conecte la resistencia de frenado entre los terminales DB y P (+).
De lo contrario, podria producirse un incendio o un accidente.
* Generalmente, los cables de sefial de control no tienen aislamiento reforzado. Si accidentalmente tocan alguna parte con

corriente del circuito principal, podria romperse su revestimiento aislante. En tales casos, proteja la linea de control de la
sefial contra el contacto con cualquier cable de alta tension.

De lo contrario, podria producirse un accidente o una descarga eléctrica.

A\ AVISO

» Conecte el motor trifasico a los terminales U, V y W del variador.
De lo contrario, podria sufrir lesiones.

+ El variador, el motor y el cableado generan ruido eléctrico. Asegurese de que se tomen medidas preventivas para proteger
los sensores y los dispositivos cercanos del ruido RF.

De lo contrario, podria producirse un accidente.

Funcionamiento

A\ PRECAUCION

« Instale la tapa del bloque de terminales antes proceder al encendido. No retire las tapas mientras el aparato esté recibiendo
corriente.

De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica.

* No manipule los interruptores con las manos mojadas.
Podria producirse una descarga eléctrica.

+ Si ha seleccionado la funcién de auto-reset, el variador puede reiniciarse automaticamente y girar el motor, dependiendo de
la causa de la desconexion.
(Disefie la maquinaria o equipos de modo que la seguridad quede garantizada tras el reinicio.)

+ Si se ha seleccionado la funcién de prevencion de calado (limitador de corriente), deceleracion automatica y control de
prevencion de sobrecargas, el variador puede funcionar con un tiempo de aceleracion/deceleracion o frecuencia diferentes
de los valores comandados. Disefie la maquina de modo que la seguridad quede garantizada incluso en tales casos.

De lo contrario, podria producirse un accidente.

» Si se realiza un reset de alarma con la sefial del comando de funcionamiento (RUN) activa, el motor podria ponerse en
marcha de manera repentina. Asegurese que la sefial del comando de funcionamiento se ha desactivado previamente.

De lo contrario, podria producirse un accidente.

+ Asegurese de haber leido y entendido el manual antes de programar el variador, una incorrecta programacién podria causar
darios en el motor o en la instalacion.
Podria causar un accidente o lesiones.

» No toque los terminales del variador con alimentacién de corriente al variador, incluso si se para.
Podria producirse una descarga eléctrica.
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A\ AVISO

» No conecte y desconecte la alimentacién del circuito principal para encender y apagar el variador.
Podria provocar un malfuncionamiento.

» No toque el disipador de calor o la resistencia de frenado ya que estos tienden a calentarse mucho.
Podria sufrir quemaduras.
» Antes de ajustar las velocidades (frecuencia) en el variador, verifique las caracteristicas de la maquina.

+ La funcion de freno del variador no significa que el variador disponga de freno.
Podria sufrir lesiones.

Mantenimiento, inspeccion y sustitucion de piezas

A PRECAUCION

* Apague y espere mas de 5 minutos antes de comenzar una inspeccién. Ademas, compruebe que el monitor LED esté
apagado y que el voltaje del bus de CC entre los terminales P (+) y N (-) sea inferior a 25 VCC.
De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica.

« El mantenimiento, inspeccion y sustitucion de piezas deben ser realizados exclusivamente por personal cualificado.

» No olvide quitarse el reloj, anillo u otros objetos metalicos antes de comenzar a trabajar.

+ Utilice herramientas aisladas.
De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica o sufrir lesiones.

Desecho

A\ AVISO

+ Trate el variador como un residuo industrial cuando vaya a desecharlo.
De lo contrario, podria sufrir lesiones.

Otros

A\ PRECAUCION
* No intente nunca modificar el variador.

De lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica o sufrir lesiones.

2. Conformidad con la normativa europea

La marca CE en los productos de Fuji Electric indica que éstos cumplen con los requisitos béasicos de la Directiva de
Compatibilidad Electromagnética (CEM) 2014/30/EU y la Directiva de Baja Tension 2014/35/EU aprobadas por el
Consejo de la Comunidad Europea.

Los variadores con un filtro incorporado de CEM que lleven una marca CE estan en conformidad con las directivas
CEM. Los variadores que no tienen un filtro incorporado de CEM pueden estar en conformidad con las directivas CEM
si se les conecta un filtro opcional de CEM que cumpla con tales directivas. Los variadores para fines generales, estan
sujetos a las regulaciones establecidas por la Directiva de Baja Tension de la UE. Fuji Electric declara que los
variadores con la marca CE cumplen con la Directiva de Baja Tension.

La familia de variadores FRENIC-Lift (LM2) cumplen con los reglamentos de las siguientes directivas del consejo y
sus enmiendas:

- Directiva de Compatibilidad Electromagnética (CEM): 2014/30/EU
- Directiva de Baja Tensién: 2014/35/EU

- Directiva sobre Maquinas: 2006/42/CE

- Directiva RoHS 2: 2011/65/EU

Para la evaluacion de su conformidad se han considerado las siguientes normas relevantes:

- CEM: EN61800-3:2018; EN12015:2014, EN12016:2013.

- Seguridad Eléctrica: EN61800-5-1:2007/A1:2017

- Seguridad funcional: EN61800-5-2:2017 SIL3, EN 1SO13849-1:2015 PL=e, Cat.3 Desconexion de par segura.
Grado de polucion 3.

- RoHS 2: EN50581:2012, EN IEC63000:2018.

A\ AVISO

Los variadores de la serie FRENIC-Lift (LM2) cumplen con la categoria C2 o C3 de la EN61800-3:2018. Cuando
se utilicen estos productos en un entorno doméstico, podria ser necesario tomar medidas para reducir o eliminar
ruido emitido por estos productos.
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3. Ficha técnica

3.1 Especificaciones

Tabla 3.1. Especificaciones generales de FRENIC-Lift LM2C

Elemento Trifasico 400 V
Modelo FRN___LM2C-4E 0010 0015 0019 0025 0032
Potencia de motor aplicado [kW] 4.0 5.5 7.5 11 15
_-‘.f Capacidad nominal’ [kVA] 7.6 11 14 18 24
§ Voltaje nominal? [V] Trifasico 380 to 480 VCA
()
2 Corriente nominal® [A] 10.0 15.0 18.5 (51:‘51)"8 32.0
S Capacidad de sobrecarga [A] 18.0 27.0 33.3 441 57.6
§ (tiempo admisible de sobrecarga) (3) (3) (3) (3) (3)
Trifasico 380 a 480 VCA, 50/60 Hz
Fases, voltaje, frecuencia Variaciones: Voltaje: +10 a -15 % (Desequilibrio de voltaje: 2 % o menor?),
c| ® Frecuencia: 5a -5 %
© :§ g Corriente Con DCR 7.5 10.6 14.4 21.1 28.8
§ | £ | Z [nominaP[A] | Sin DCR 13.0 17.3 23.2 33.0 43.8
€ Capacidad necesaria de la fuente
g £ do imentacion (con DCR) [kVA]] 52 74 100 15.0 200
g 38 | _ | Potencia de entrada para control Monofasica 220 a 480 VCA, 50/60 Hz
g _% (7() de fases, voltaje, frecuencia Variaciones: Voltaje: +10 a -10 %, frecuencia: 5 a -5 %
§ 3 Tiempg de operacion [s] 180
> .g gotenmg de entrada para control 48 VCC
Qo e voltaje
@ Tiempo de operacion [s] 180
Voltaje aux. de alimentacién de control 24 VCC (22 a 32 VCC), max. 40 W

o |_Tiempo de frenado’ [s] 60
B | Tiempo de ciclo de frenado (%ED)’ [%] 50
§ Potencia regenerativa nominal” [kW] 3.2 4.4 6.0 8.8 12.0
- Resistencia minima [Q]° 96 47 47 24 24

Directiva de ascensores (95/16/CE)

- Sustituciéon de dos contactores de motor: interrumpiendo la corriente al motor
(para parar la maquina), como lo exige la EN 81-20:2014 5.9.2.5.4 d),
5.9.3.4.2d).

- Monitorizacién de freno para EN81-20:2014 5.6.7.3

Directiva sobre Maquinas
- EN1SO13849-1: PL-e
- EN60204-1: categoria de parada 0
- EN61800-5-2: STO SIL3
- EN62061: SIL3

Conformidad con estandar Directiva de Baja Tension .
- EN61800-5-1: Categoria de sobrevoltaje 3
Directiva CEM
- EN12015, EN12016, EN 61800-3 +A1, EN 61326-3-1
- (Emisién) Tipo de filtro CEM externo: Categoria 2 (0025 (11 kW) o inferior) /
Categoria 3 (0032 (15 kW) o superior) (inmunidad) 2° entorno.

Estandares de Canada y EE.UU.

- Can/CSA C22.2 No.14-13: Equipos Industriales de Control

- CSA C22.2 No.274-13: Variadores de velocidad ajustable

- UL 508 C (32 edicion): Equipos de conversion de energia
En conformidad con CSA B44.1-11/ASME A 17.5-2014: Equipamiento eléctrico
de ascensores y escaleras

" IP20
Grado de proteccion (IEC60529) Radiador- IP54
Método de refrigeracion Refrigeracién por ventilador

*1) La capacidad nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 440 VCA.

*2) El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacién.

*3) Estos valores corresponden a las siguientes condiciones: la frecuencia portadora es 10 kHz (modulacién de 2 fases) y la temperatura ambiente es
de 45 °C. Elija la capacidad del variador de modo que la media cuadratica de corriente durante la operacion no sea superior al 80 % de la corriente
nominal del variador.

*4) Desequilibrio de voltaje [%] = (voltaje max. [V] - voltaje min. [V])/voltaje trifasico medio [V] x 67 (IEC61800-3). Sélo para caso de alimentacion de
entrada trifasico 400 VCA.

*5) La capacidad de la fuente de alimentacion es 500 kVA (diez veces la capacidad del variador cuando ésta excede los 50 kVA) y el valor de
impedancia de la fuente de alimentacion es %X=5 %.

*6) El error admisible de resistencia minima es +5 %.

*7) El tiempo de frenado y el tiempo de ciclo (% ED) vienen definidos por la operacion de ciclo a la potencia regenerativa nominal.

*8) Variaciones (voltaje: +10 a -10 %, frecuencia: +5 a -5 %).
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3.2 Especificaciones modo trifasico a 230 V

Tabla 3.2. Especificaciones trifasico a 230 V ™

Elemento Trifasico 230 V
Modelo FRN___ LM2C-4E 0015 0019 0025 0032
Potencia de motor aplicado [kW] 3.0 4.0 55 7.5
g Capacidad nominal' [kVA] 6.0 7.4 9.8 12.7
'S [ Voltaje nominal® [V] Trifasico 220 a 230 VCA
§ Corriente nominal® [A] 15.0 185 él:g)'g 32,0
g Capacidad de sobrecarga [A] 27.0 33.3 441 57.6
§ (tiempo admisible de sobrecarga) (3s) (3s) (3s) (3s)
Trifasico 230 VCA, 50/60 Hz
Fases, Voltaje, Frecuencia: ariaciones: Voltaje: +10 a -10 % (Desequilibrio del voltaje: 2 % o menor'), Frecuencia: +5
= a-5%
:§ g Corriente Con DCR 10.6 14.4 21.1 28.8

-(-‘: g Z | nominal® [A] [ sin DCR 17.3 23.2 31.5 42.7
=] 2 Capacidad necesaria de la fuente
o £ G imontacion (con DCR) [kVA] 4.2 57 8.4 15
© | 8| _ [Potencia de entrada para control Monoféasica 220 a 240 VCA, 50/60 Hz
g ,% 5) de fases, voltaje, frecuencia Variaciones: Voltaje: +10 a -10 %, Frecuencia: +5 a -5 %
S| 2 T Potarch doonia pes oo "

E: de voltaje 4svee

@ Tiempo de operacion [s] 180

Voltaje aux. de alimentacion de control 24 VCC (22 a 32 VCC), maximo 40 W "°

o |_Tiempo de frenado’ [s] 60
® | Tiempo de ciclo de frenado (%ED)’ [%] 50
§ Potencia regenerativa nominal” [kW] 2.4 3.2 4.4 6.0
- Resistencia minima [Q]° 24 24 16 12

Directiva de ascensores (95/16/CE)

- Sustitucién de dos contactores de motor: interrumpiendo la corriente al motor (para
parar la maquina), como lo exige la EN 81-20:2014 5.9.2.5.4 d), 5.9.3.4.2 d).

- Monitorizacién de freno para EN81-20:2014 5.6.7.3

Directiva sobre Maquinas
- EN1SO13849-1: PL-e
- EN60204-1: categoria de parada 0
- EN61800-5-2: STO SIL3
- EN62061: SIL3

Directiva de Baja Tension
Conformidad con estandar - EN61800-5-1: Categoria de sobrevoltaje 3
Directiva CEM
- EN12015, EN12016, EN 61800-3 +A1, EN 61326-3-1
- (Emisién) Tipo de filtro CEM externo: Categoria 2 (0025 (11 kW) o inferior) /
Categoria 3 (0032 (15 kW) o superior) (inmunidad) 2° entorno.

Estandares de Canada y EE.UU.

- Can/CSA C22.2 No.14-13: Equipos Industriales de Control

- CSA C22.2 No.274-13: Variadores de velocidad ajustable

- UL 508 C (32 edicién): Equipos de conversién de energia
En conformidad con CSA B44.1-11/ASME A 17.5-2014: Equipamiento eléctrico de
ascensores y escaleras

" 1P20
Grado de proteccion (IEC60529) Radindor P54
Método de refrigeracion Refrigeracién por ventilador

*1) La capacidad nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 440 VCA

*2) El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacién

*3) Estos valores corresponden a las siguientes condiciones: la frecuencia portadora es 8 kHz (modulacion de 2 fases) y la temperatura ambiente es
de 45 °C. Elija la capacidad del variador de modo que la media cuadratica de corriente durante la operacioén no sea superior al 80 % de la corriente
nominal del variador.

*4) Desequilibrio de voltaje [%] = (voltaje max. [V] - voltaje min. [V])/voltaje trifasico medio [V] x 6 (IEC61800-3).

*5) La capacidad de la fuente de alimentacion es 500 kVA (diez veces la capacidad del variador cuando ésta excede los 50 kVA) y el valor de
impedancia de la fuente de alimentacién es %X=5 %.

*6) El error admisible de resistencia minima es +5 %.

*7) El tiempo de frenado y el tiempo de ciclo (% ED) vienen definidos por la operacion de ciclo a la potencia regenerativa nominal.

*8) La corriente nominal es para 45 °C, la corriente nominal entre paréntesis corresponde a la temperatura ambiente de 40 °C.

*9) Para activar este modo configure F81= 1. Disponible en FRN0015LM2C-4E a FRN0O032LM2C-4E con la version ROM 1500 o posterior. Para obtener
informacién adicional, consulte manual INR-S147-2354-E.

*10) Solo para operaciones de rescate, no usar para funcionamiento normal.
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3.3 Dimensiones externas

Tabla 3.2. Dimensiones externas y definicion del bastidor
Voltaje de la fuente Tipo Bastidor An Al Pro
de alimentacion (mm) (mm) (mm)
FRNOO10LM2C-4E
FRNOO15LM2C-4E

Trifasico 400 VCA FRNOO19LM2C-4E 1 140,0 260,0 195,0
FRNO025LM2C-4E
FRNO032LM2C-4E 2 160,0 360,0 195,0
FRNO0010LM2C-4E a FRN0025LM2C-4E FRN0032LM2C-4E
An Pro ' An Prn
— =

LECE ks

4. Retirada y fijacion de la tapa frontal

Para retirar correctamente la tapa frontal de cada bastidor, siga el procedimiento siguiente en cada figura. En la
siguiente descripcion se parte de la base de que el variador ya esta instalado.

Blind cover Screw

Front cover

Figure 4.1: Retirar la tapa frontal paso a paso (bastidores 1y 2 — tipo libro)
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5. Conexiones

5.1 Conexiones de terminales de potencia

)

Fitro CEM

| LIR L2s L3m {7

Entrada

DCRE4-x.x-J :
(reactanciacC) | - -

BRE-XXRXXXXW
(resistencia frenado)

Figure 5.1. Conexién de terminales de potencia en bastidores tipo libro (tamafios 1y 2)

Nota *1: No se usa.

Nota *2: Terminales de reactancia de CC:
Si NO se instala reactancia de CC, haga un puente entre los terminales P2 y P3.

Nota *3: Utilice las placas de metal situadas en los terminales desmontables para conectar la pantalla mediante
abrazaderas metélicas para cables, por ejemplo.

Nota *4: Si NO se instalan los dos contactores (MC) entre motor y variador, siga el procedimiento explicado en el
documento “AN-Lift2-0001".

Todos los terminales de potencia, independientemente del bastidor e incluso si no aparece en la figura 5.1, se
encuentran listados en la tabla 5.1.

Tabla 5.1. Descripcion de los terminales de potencia
Nombre del terminal | Descripcién de los terminales de potencia

L1/R, L2/S, L3/T Entrada de alimentacion trifasica de la fuente de alimentacion principal.
u,Vv,w Conexion trifasica para motores de induccion.
uo, Vo, W0 No se usa.
P2, P3 Conexion para la reactancia de CC.
Terminales de potencia de entrada para 24 VCC. Estos terminales se deben utilizar
24V+, 24V/- en caso de operacion de rescate mediante baterias para alimentar el circuito de
control.
DB, P(+) Conexion de la resistencia de frenado externa.
EMC No se usa.
G Terminales para conectar la carcasa del variador a tierra.

3 terminales disponibles.

< Conecte la pantalla en el lado del motor y del variador. Asegurese de la continuidad de la pantalla, incluso a
través de los contactores principales (si se usan).

< Se recomienda utilizar una resistencia de frenado con clixon y conectar la sefial de fallo al controlador y también
al variador, configurando una entrada digital como funcién de alarma externa. Para ello, ajuste la funcion
correspondiente (EO1 a E08) a 9. Ademas, el variador tiene una funcion para proteger la resistencia de frenado
mediante software (F50 a F52).
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5.2 Conexion de las seiales de control

En la figura 5.2 se muestran todos los terminales de control que se incluyen en las placas electrénicas. Las placas
electronicas se dividen en la placa de control (fija) y en la placa de terminales E/S (desmontable). La placa de
terminales E/S se puede retirar faciimente de la placa de control. Los terminales de los circuitos EN tienen su propio
conector que se puede retirar también. Para mas informacion sobre el cableado y la funcién de los terminales,
consulte los siguientes sub-capitulos.

EN1| cM [EN2| CM |PLC]

EHHEH

&
O

Z

—————
[EXDXDXE XX BXDX)
30A | 30B| 30C | Y5A | Y5G| Y4A | Y4G| Y3A | Y3C

HEEHEEHHEHEHEHE

Figura 5.2. Terminales de la tarjeta de control y tarjeta de terminales E/S

Todos los ejemplos que se dan a continuacién se basan en el ajuste por defecto del FRENIC-Lift (LM2C). Para otras
funciones, consulte el documento FRENIC-Lift RM.

5.3 Seleccion de la consigna de velocidad mediante entradas digitales

Tabla 5.2: Combinacion binaria para la seleccion de velocidad

(SXS34) (SXSZZ) (st11) Comb|r‘llz:I:::?dt;|3ar|a £2 Valor Velocidad seleccionada Consigna de velocidad
0 0 0 L11 0 (000) Velocidad cero C04
0 0 1 L12 1(001) Velocidad intermedia 1 Co05
0 1 0 L13 2 (010) Velocidad inspeccién C06
0 1 1 L14 3(011) Velocidad nivelacion C07
1 0 0 L15 4 (100) Velocidad intermedia 2 C08
1 0 1 L16 5 (101) Velocidad intermedia 3 C09
1 1 0 L17 6 (110) Velocidad intermedia 4 C10
1 1 1 L18 7 (111) Velocidad alta 1 C11

En el caso de que las senales de la maniobra no coincidan con la velocidad seleccionada que se describe en la tabla
5.2, las sefales se pueden adaptar cambiando el ajuste de los parametros L11 a L18. En el ejemplo siguiente (tabla
5.3), la maniobra utiliza X2 y X1 como Velocidad alta 1 y X1 como Velocidad de nivelacion.

Tabla 5.3: Ejemplo de combinacion binaria para modificar la seleccion de velocidad

SS4 SS2 SSs1 Combinacion binaria de Valor Velocidad seleccionada Consigna de
(X3) (X2) (X1) velocidad velocidad

0 0 0 L11 0 (000) Velocidad cero C04

1 1 1 L12 ~Z 170111 Velocidad intermedia 1 C05

0 1 0 L13 { 2(010) )| Velocidad inspeccién C06

0 0 1 L14 ~_1(001) =~ | Velocidad nivelacion co7

1 0 0 L15 / 4(100) Velocidad intermedia 2 C08

1 0 1 L16 [ 5(101) | [ Velocidad intermedia 3 C09

1 1 0 L17 \_ 6(110) / | Velocidad intermedia 4 C10

0 1 1 L18 3(011) # Velocidad alta 1 Cc11
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5.4 Descripcion de los terminales de control

Los terminales de control se pueden clasificar en sefales digitales (entrada y salida), sefiales analdgicas (entrada y
salida) y puertos de comunicacion. A continuacioén, se describe cada tipo de terminal. Todas las entradas y salidas
se pueden programar libremente con cualquier funcién disponible. Para simplificar la configuracion, todos los
ejemplos de esta guia se refieren a la configuracién por defecto.

5.4.1 Entradas analdgicas

Con las entradas analdgicas, la velocidad del motor y el bias de par se pueden ajustar directamente. Las
sefiales de consignas analdgicas pueden ser voltaje o corriente en el terminal [V2]; la seleccion se hace con el
switch SW4. El terminal [NTC] se puede utilizar para conectar un termistor PTC/NTC como proteccién contra el
sobrecalentamiento del motor. Esta funcién no viene configurada de fabrica, se puede encontrar mas
informacién en la descripcion del parametro H26 en el manual de instrucciones.

5.4.2 Entradas digitales

Las entradas digitales pueden ser configuradas con l6gica PNP o NPN. La logica se selecciona a través del
switch SW1 situado en la placa de control. El ajuste de fabrica es légica PNP (Source). Encontrara una
descripcion de cada funcién de terminal de entrada en la tabla 5.4.

Tabla 5.4: Descripcion de entradas digitales (entradas opto acopladas)

Terminal | Descripcién de las funciones de las entradas digitales

FWD Rotacién del motor en sentido horario visto desde el eje del motor.
Dependiendo de la configuracién mecanica, la direccion de la cabina puede ser de subida o de bajada.

REV Rotacion del motor en sentido anti horario visto desde el eje del motor.
Dependiendo de la configuracién mecanica, la direccion de la cabina puede ser de bajada o de subida.

CM Comun 0 VCC.

Entradas digitales para la seleccién de la velocidad. Con las combinaciones binarias se pueden

X1 a X3 . . .
seleccionar hasta 7 velocidades diferentes.
La funcién de ajuste por defecto de estos terminales no se explica en esta guia. Para mas informacion,
X4 a X7 .
consulte el manual de referencia RM.
X8 Configurado de fabrica como “BATRY” para el funcionamiento por bateria o con SAl (operacion de
rescate).
Terminales de habilitacién del variador (habilitacion de transistores IGBT).
Estos terminales cumplen la funcion STO SIL 3 descrita en el estandar IEC/EN 61800-5-2, por lo que,
utilizados correctamente, estos terminales se pueden utilizar para sustituir los dos contactores entre el
EN1 & variador y el motor (tal y como se describe en EN81-20:2014 5.9.2.5.4 d). Para mas informacién sobre
EN2 la funciéon STO, consulte el documento “AN-Lift2-0001”.

Se recomienda utilizar correctamente estos terminales incluso si no se utiliza la funcion STO. El uso
incorrecto de estos terminales puede provocar alarmas del variador (alarma OCx) o incluso la
destruccion del mismo. Para mas informacion, consulte la figura 5.5.

La logica de estos terminales esta definida en SOURCE. No depende de la configuracion del SW1.

En las figuras siguientes se muestran distintos ejemplos de configuracion de entradas. En las figuras siguientes se
muestran distintos ejemplos de conexién con la légica PNP.

FRENIC-Lift (LM2)

Maniobra del ascensor | X1 FWD  PLC (+24 VCC)

Direccion subida

Velocidad 1

Figura 5.3: Conexidn utilizando contactos libres de potencial de la maniobra del ascensor.
FRENIC-Lift (LM2)

Maniobra del ascensor

X1 FWD CM

Velocidad 1

Direccion subida

ovce

- [
|
24 VCC

+24VCC

Figura 5.4: Conexion utilizando fuente de alimentacion externa.
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Como se ha explicado en la tabla 5.4, se recomienda utilizar correctamente los terminales EN incluso si no se utiliza
la funcién STO. En la figura 5.5 ser muestra un ejemplo de cableado.

KM1.2

KM2.2

Cadena de seguridad/
controlador de seguridad

FRENIC-Lift (LM2)

TERM1

|
! EN1 EN2

>
KM1 KM2 RM1

Figura 5.5: Cableado recomendado para terminales de circuito EN.

RM1.2

RM1.1 KM2.1 KM1.1
~—

KM1 KM2

——

—

— —

Las especificaciones eléctricas de las entradas digitales con la l6gica PNP (source) se muestran en la tabla 5.5.

Tabla 5.5: Especificaciones eléctricas de las entradas digitales

item Estado Rango
Voltaje ON 22a27VCC
OFF 0a2VCC
Corriente ON Min. 2.5 mA /Max. 5.0 mA

5.4.3 Salida tipo relé

Los terminales Y3(A/C), Y4(A/C), Y5(A/C) y 30(A/B/C) vienen configurados de fabrica con las funciones que se
describen en la tabla 5.6. Se pueden configurar otras funciones utilizando las funciones de E22 a E30.

Tabla 5.6: Ajuste por defecto y especificaciones de las salidas tipo relé.

Terminales

Descripcidn de las funciones de las salidas tipo relé

30A, 30By 30C

Variador en estado de alarma (ALM).

En caso de fallo, el motor para y el contacto 30C-30A (NA) conmuta (se cierra).
Especificaciones del contacto: 250 VCA; 0,5 A /30 VCC; 0,5 A.

Funcién de control del freno del motor (BRKS).

Especificaciones del contacto: 250 VCA; 0,5 A /30 VCC; 0,5 A.

Y5A-Y5C Especificaciones del contacto: 250 VCA; 0,5 A/ 30 VCC; 0,5 A.
YAA-YAC Funcién de control de MC principal (SW52-2).

Especificaciones del contacto: 250 VCA; 0,5 A/ 30 VCC; 0,5 A.
Y3A-Y3C Funcién de deteccion de velocidad (FDT).

5.4.4 Salida de transistor

Los terminales Y1 e Y2 vienen configurados de fabrica con las funciones que se describen en la tabla 5.7. Se
pueden configurar otras funciones utilizando las funciones de E20 y E21.

Maniobra del ascensor

Entradas optoacopladas

FRENIC-Lift (LM2)

,,,,,,,,,,,,,

Y1 Y2

CMY

Figura 5.6: Conexion utilizando la l6gica PNP (Source)

Tabla 5.7: Ajustes por defecto y especificaciones de las salidas de transistor.

Terminal Descripcion de las funciones de las salidas tipo transistor
Y1 Funcién de control de MC principal (SW52-2).
Y2 Control de apertura anticipada de puerta (DOPEN).
CMY Comun para las salidas tipo transistor.

[F= Fuiji Electric
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En la tabla 5.8 se muestran las especificaciones eléctricas de las salidas tipo transistor.

Tabla 5.8: Especificaciones eléctricas de las salidas tipo transistor

item Estado Rango (Méax.)
Voltaje ON 3 VCC
OFF 48 VCC
Corriente de operacion ON 50 mA
Corriente de fuga OFF 0.1 mA

& En el ejemplo de la figura 5.6, el voltaje OFF es 24 VCC (Fuente de alimentacién conectada a CMY).
&~ Las cargas inductivas no se deben conectar directamente (estas deben ser conectadas a través de
un relé o un opto acoplador).

5.4.5 Puertos de comunicacion

El FRENIC-Lift (LM2) tiene hasta tres puertos de comunicacién integrados. El bus CAN es accesible mediante el
terminal desmontable TERM1 en la placa de terminales E/S. El puerto RS-485 1 es accesible mediante RJ-45. El
puerto RS-485 2 es accesible mediante los terminales DX+ y DX- de la placa de terminales E/S.

1 8

Il

e =1=1 '
Conector 3 45 EEEEEEE]
Puerto 1 (teclado, Modbus RTU, software Loader, DCP) | Puerto 2 (Modbus RTU, software Loader, DCP) Puerto 3 (bus CAN)

Para mas informacion sobre los protocolos de comunicacion, consulte el manual especifico.

6. Configuracion de hardware

En las placas de control y de terminales E/S se encuentran hasta 5 switches. Con estos switches se pueden ajustar
distintas configuraciones. La funcion de cada switch y sus posibles configuraciones se muestran en la tabla 6.1.

Tabla 6.1: Configuracion de los switches

Switch Configuracion de fabrica de los switches

Seleccion del modo de operacion de las entradas digitales entre NPN y PNP
(SINK/SOURCE).

Resistencia terminadora del puerto de comunicacion RS-485 1. El puerto 1 esta en el
conector RJ-45.

(Si se usa teclado o conversor para FRENIC Loader, ajuste el SW2 a la posicion
OFF).

(Si se utiliza comunicacion DCP o Modbus, ajuste el SW2 a la posicion ON de ser
necesario).

Resistencia terminadora del puerto de comunicacion RS-485 2. El puerto 2 esta en la
placa de terminales E/S.

SW3 (Si se usa conversor para FRENIC Loader, ajuste el SW2 a la posicién OFF).

(Si se utiliza comunicacion DCP o Modbus, ajuste el SW3 a la posicion ON de ser
necesario).

Sw4 Seleccion de la funcion del terminal [V2] entre V2 (0 a £10 VCC) y C1 (4 a 20 mACC).
Resistencia terminadora del puerto de comunicacion CAN.

SW5 (Si se utiliza comunicacion CANopen, ajuste el SW5 a la posicion ON de ser
necesario).

SW1

SW2

«&” En caso de utilizar la entrada PTC, la funcion de proteccion (parada) del variador no cumple con la norma EN81-
20/50.
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La figura 6.1 muestra la posicion de los switches en la tarjeta de control y de terminales E/S. También muestra la
posicion por defecto (ajuste de fabrica) de cada switch.

Fo
=)
= ©
SwWi1 SW2 SW3 SW4 SW5
2 Resistencia
- Puerto Puerto ;
Ldgica RS485 1 RS485 2 V2-C1 termclr;\e;\cljora
[e] -OFF OFF V2 OFF
e [ i Cie [ | O
@
— O SOURCE
J}sw\.rsl—l 0
Vo
5 [
[ 1 |

Figura 6.1. Posicidon de los switches en
la tarjeta de control y de terminales E/S.

7. Uso del teclado
7.1 TP-E1U (Teclado basico)

7.1.1 Pantalla LED, teclas e indicadores LED en el teclado.

Como se muestra en la figura 7.1, el teclado se compone de una pantalla LED de cuatro digitos, seis teclas y cinco
indicadores LED.

El teclado permite arrancar y parar el motor, monitorizar el estado de marcha del variador, especificar el valor de los
parametros, monitorizar el estado de entradas/salidas digitales, informacién de mantenimiento y alarmas. El
significado de cada parte del teclado, se explica en la tabla 7.1.

Pantalla LED
7 segmentos

Indicadores

Tecla LED

Arriba

LED RUN
Program/
Reset Tecla
RUN
Function/
Data B Tecla
STOP
Puerto USB Tecla

Abajo

Figura 7.1: Vista general del teclado
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Tabla 7.1: Listado de las funciones del teclado

L Pantalla LED, )
Item | teclado y LEDs Funciones
indicadores
Los cuatro digitos 7-segmentos LED, visualizan lo siguiente segun los modos de operacion:
Pantalla N aRe] ™ Enmodo RUN: Informacién estado RUN (Monitoriza el dato segun ajuste de E52).
LED LIRS YRE] = Enmodo Programacién: Menus, parametros y sus valores.
® En modo Alarma: Cadigos de alarma que identifican la causa por la que la alarma se activa.
Tecla Program/Reset que cambia el estado del variador:
@;G ® En modo RUN: Pulsando la tecla el variador pasa a modo Programacion.
= ® En modo Programacion: Pulsando la tecla el variador pasa a modo RUN.
® En modo Alarma: Pulsando la tecla, después de solucionar el origen, el variador pasa a modo RUN.
Tecla Function/Data que permite ejecutar en el variador diferentes acciones, segun el estado de éste:
® En modo RUN: Pulsando esta tecla conmuta la informacion a visualizar (es funcién de E52).
Teclas _(?e ® En modo Programacion: Pulsando la tecla, se accede 2.los valores de los parametros y se puede modificar
operacion Rt su valor con las teclas < y
® En modo Alarma: Pulsando esta tecla se podra acceder a informacion detallada sobre el estado del
variador en el momento de la alarma.
Junto con @Lﬁ; , se accede al modo Programacién en caso de encontrarse en estado de Alarma.
'y ) Teclas ARRIBA y ABAJO. Pulse estas teclas para desplazarse por los menus y modificar el parametro que en ese
A
momento se presenta en la pantalla.
LED de RUN Se ilumina cuando el variador recibe la orden de marcha, por los terminales FWD o REV o a través de las
comunicaciones.
LED de
KEYPAD Se ilumina cuando el variador esta listo para entrar en RUN al recibir la orden de RUN.
CONTROL
Indicadores | LEDs Estos tres LEDs indican las unidades del valor indicado en la pantalla en modo RUN. Las unidades se indican a
LED indicadores de través de diferentes combinaciones con estos LEDs.
unidades Unidades: Hz, A, kW, r/min y m/min.
(3 LEDs) Cuando el variador estd en modo Programacion, los LEDs Hz y kW estan encendidos. @ Hz O A B kW
Se ilumina cuando el valor que debe salir en pantalla es mayor que 9999. Cuando esté iluminado, debera
LED x10 multiplicar x10 al dato de la pantalla LED para obtener el valor real.
Ejemplo: Si la pantalla LED muestra7234 y el LED x10 se ilumina, significa que el actual valor es "1,234 x 10 =
12,340."
Puerto - . .
USB El puerto USB con un conector Mini-B permite conectar el variador a un PC usando un cable USB.

7.1.2 Listado de modos de operacion
El teclado TP-E1U puede trabajar en tres modos de operacion distintos (ver tabla 7.2).

Tabla 7.2. Modos de operacion del teclado

Modo operacion Descripcién
Modo RUN EI motor no puede ser controlado con este teclado. El modo RUN es sélo para monitorizar el estado RUN.
Modo Programacién Este modo permite configurar los parametros y visualizar informacion relacionada con el estado del variador y su

mantenimiento.

Si aparece una alarma, el variador entra automaticamente en modo Alarma, donde podra ver el correspondiente
Modo Alarma Cadigo de Alarma* y la informacion relacionada con él en la pantalla LED.

*Codigo de Alarma: Indica la causa de la alarma. Para mas detalles, consulte el Capitulo 15.
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La figura 7.2 muestra la transicion entre los tres modos de operacion.

Conexion

— Modo RUN

Modo programacion

Configuracion de
parametros y
monitorizado de
informacion alarmas/
mantenimiento v estado
A

’
¥
F) ]
Liberacion de 6 i F:
alarma @ + ! /
I i
! ’,’ (Apretar esta tecla
{7 sihagecurido
{ . una alarma)

’
-~

Modo Alarma

Muestra estado alarma

Figura 7.2. Transiciones entre Modos de Operacion

Tip Pulsacién Simultanea
Pulsacion simultanea significa que se pulsan dos teclas al mismo tiempo. Cuando se requiere pulsacion

ORG

simultanea, en este manual se expresa con un “+” entre las teclas.
ey . e Brdn . . _\\
=" significa que debe pulsar la tecla = mientras mantiene pulsado @5.

f PP e}
Por ejemplo, la expresion € 4

7.1.3 Conectividad USB
El teclado dispone de puerto USB (conector Mini-B) en su parte frontal. Para conectar un cable USB, abra la cubierta

del puerto USB como se muestra a continuacion en la figura 7.3.

USB port cover

Figura 7.3. Posicion de puerto USB.

Para mas informacion sobre el software FRENIC Loader 4, consulte el “FRENIC Loader Instruction Manual”.

28]
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7.1.4 Menus del TP-E1U

El acceso a la lista parcial de menus se lleva a cabo mediante la pulsacion de la tecla Q@ Para disponer de todos los
menus disponibles, por favor, ajuste E52= 2.

0. Ajuste Rapido (0.Fnc)
Visualiza sélo los parametros basicos para customizar la operacion del variador.

1. Ajuste de Datos (De 1.F_ _a1.K__)
Selecciona cada uno de los parametros y permite visualizar/cambiar el dato correspondiente.

2. Chequeo de Datos (2.rEP)
Muestra unicamente aquellos parametros que han sido cambiados con respecto a su ajuste de fabrica.
Dichos parametros pueden cambiarse en este menu.

3. Monitorizacion del Equipo (3.0PE)

Muestra la informacién necesaria para el ajuste y/o mantenimiento de la aplicacion.
Frecuencia de salida | 3_00
Corriente de salida 3_02
Par de salida 3_04
Velocidad del motor 3_08

4. Comprobacion de E/S (4.1_o)
Muestra la informacion de las entradas y salidas del variador.

LED4 LED3 LED2 LED1

g — Segmentos LED 4 LED 3 LED2 | LED1
| a 30A/BIC | YI-CMY | X7 FWD
I, b Y2-CMY REV
. c Y3-CMY X1

— d YaCMY | ENTy2 | X2
, , e Y5A-Y5C | — X3

f XFY | x4

, , 9 XRF | X5
" 0p dp (RST) | X6

Sl todos los terminales de entrada estédn en OFF (abiertos), el segmento "g" de los
C LED1 a LED4 se iluminaran ("————"

(XF)*, (XR)*, (RST)* Son unicamente para las comunicaciones.

Esta |nformaC|on se puede visualizar en el menu 4_00.

5. Informaciéon Mantenimiento (5.CHE)
Visualiza la informacion de Mantenimiento, incluido el tiempo acumulado en RUN.
Time acumulado en RUN 5 00
Voltaje del BUS de CC 5 01
Max. temperatura dentro del variador | 5§ 02
Numero de arranques (RUN) 5 08
6. Informacién de Alarma (6.AL)

Muestra los cuatro ultimos codigos de alarma. Se puede comprobar la informacién acontecida en el
momento de la alarma.
| SUB codigo de alarma | 3 21 |

7. Copia de Datos (7.CPY)
Permite leer o escribir los parametros, asi como verificarlos. Los parametros de la légica customizable
también se copian.
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Ejemplo de ajuste de parametros
Ejemplo del cambio de un parametro. El procedimiento se muestra en la figura 7.4, FO1 se cambia de 0 a 2.

Modo
programacion

List’ado de Dato del parametro
parametros
} cln | L @ n
1 [ I u
2 veces
ol/te I ®‘°:TT°
[& <
cALE (Salva datoy va al
it siguiente
‘ parametro)
: =l
s e &
MY &
1 Fo3 |
crEFR v
’ &
F5 e

Figure 7.4. Procedimiento para cambio de un parametro

Se puede desplazar el cursor lateralmente al mantener pulsada la tecla ® durante 1 segundo mientras se cambia el

dato del parametro.

[F= Fuiji Electric

Pagina 19 de 32

Fuji Electric Europe GmbH




7.2 TP-A1-LM2 (Teclado avanzado)
7.2.1 Teclas del teclado

El teclado “TP-A1-LM2” permite al usuario arrancar y parar el motor localmente, monitorizar el estado de
funcionamiento, ajustar los datos de parametros y monitorizar los estados de la sefal E/S, la informacion de
mantenimiento y la informacién de alarma. La figura 7.5 muestra una vista general del TP-A1-LM2. En la tabla 7.3 se
explican las tres areas principales del teclado.

Indicadores LED

EEEER

Monitor LCD Four
1@8@ /s
RUN %

Iout B8.59a
PWR 8.89kv
2®»Dis. Setting -

® o
___’__I,_——Tecla Run (retroceso)

“ Mgy o\@ @,LTec.a

/ \
Tecla de flecha

ARRIBA/ABAJO/IZQUIERDA/ Tecla HELP (ayuda
e Tecla SET (ayuda)

Teclas de programacion

4 = ——Tecla Run (avance)

Tecla de programa

Tecla RESET

Figura 7.5: Vista general del teclado TP-A1-LM2.

Tabla 7.3: Nombres y funciones de los componentes del teclado

Elemento del Especificacion Informacion
teclado adicional
Indicadores LED Estos indicadores muestran el estado actual del variador. | Consulte la tabla 7.4.
Monitor LCD Este monitor muestra la siguiente informacion variable

sobre el variador en funcién de los modos de operacion.
Teclas Estas teclas se utilizan para realizar distintas

) . Consulte la tabla 7.5.
operaciones con el variador.

Tabla 7.4: Indicacioén de los indicadores LED.

Indicadores Indicacién
LED
Muestra el estado de funcionamiento del variador.
(5\‘}2:;2) Intermitente Ninguna entrada de RUN activa (variador parado)
ON Entrada de RUN activa
= Muestra el estado de aviso (alarma leve).
WARN. - -
(Amarillo) OFF No se ha producido ninguna alarma leve.

Se ha producido una alarma leve. Sin embargo, el variador puede

Intermitente /ON - .
seguir funcionando.

= Muestra el estado de aviso (alarma seria).
ALARM - - -
(Rojo) OFF No se ha producido ninguna alarma seria.
. Se ha producido una alarma seria. El variador desconecta su
Intermitente salida
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Tabla 7.5: Vista general de las funciones del teclado.

Teclas Funciones

Esta tecla cambia los modos de operacion entre Modo de funcionamiento/Modo de
alarma y Modo de programacion.

Tecla Reset que funciona del siguiente modo segun los modos de operacion.
® En Modo de funcionamiento:  Esta tecla cancela la transicion de pantalla.
B En Modo de programacion: Esta tecla desecha los ajustes que se estan
configurando y cancela la transiciéon de pantalla.
B En Modo de alarma: Esta tecla restablece los estados de alarma y cambia al
Modo de programacion.

Tecla ARRIBA/ABAJO que funciona del siguiente modo segun los modos de
operacion.
B En Modo de funcionamiento: Estas teclas cambian a la velocidad de referencia

@ @ digital (en el modo local).
/ B En Modo de programacion: Con estas teclas se seleccionan elementos de mend,

se cambian datos y se desplaza por la pantalla.

B En Modo de alarma: Estas teclas muestran multiples alarmas y el historial de
alarmas.

Estas teclas mueven el cursor al digito de los datos que se desea cambiar, cambia
/ el elemento de ajuste y cambia la pantalla.

Tecla Set que funciona del siguiente modo segun los modos de operacion.

B En Modo de funcionamiento: Pulsando esta tecla se cambia a la pantalla de
seleccion del contenido del monitor LCD.

B En Modo de programacion: Pulsando esta tecla se establecen los elementos
seleccionados y los datos que se estan cambiando.

B En Modo de alarma: Pulsando esta tecla se cambia a la pantalla de informacion
detallada de la alarma.

SET

Pulsando esta tecla se abre la pantalla HELP en funcién del estado actual de la

pantalla.

Manteniéndola pulsada durante 2 segundos, cambia entre los modos remoto y local.

@ Pulsando esta tecla se inicia la marcha del motor en la rotacién de avance (en modo
local).

Pulsando esta tecla se inicia la marcha del motor en la rotacion inversa (en modo
local).

Pulsando esta tecla se para el motor (en el modo local).
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7.2.2

Menus del teclado
Tabla 7.6: Organizacion de los menus del teclado y sus funciones.
i Indicador
Menu - q e
. Submenu de Funciones principales
principal . ;
jerarquia

0. Configuracién rapida: Muestra sélo parametros utiliz

ados frecuentemente.

PRG>0

1. Inicio: Funciones para los ajustes iniciales.

1 |ldioma PRG>1>1 | Ajusta el idioma a visualizar en el monitor LCD.

2 | Seleccionar aplicacién | PRG>1>2 Permlte’la inicializacion |nd|\(|du§! de parametros
que estan agrupados por aplicacion.

3 | Ajustes de pantalla PRG>1>3 Selecciona el contenido a visualizar en la pantalla

LCD.

2. Parametro:

Pantallas de ajuste de parametros, como ajuste/copia de datos de parametros.

1 |Ajustar datos PRG>2>1 |Permite visualizar/cambiar datos de pardmetros.
2 | Confirmar datos PRG>2>2 |Permite confirmar ajustes de parametros.
3 Copflrmar datos PRG>2>3 P.ermlte confirmar cambl|0§ de parametros de los
revisados ajustes por defecto de fabrica.
4 | Copiar datos PRG>2>4 Lee, gscrlbe y verifica datos de parametros entre
el variador y el teclado.
5 |Inicializar datos PRG>255 Restablece datos de parametros a los ajustes por

defecto de fabrica.

3. Informacién VAR: Permite la monitorizacion del estado operativo del variador.

direccion cabina

1 Mon!tor de' PRG>3>1 Muestra informacién operativa.
funcionamiento
2 |Estado E/S PRG>3>2 | Muestra informacion de la interfaz externa.
Informacion de Muestra el tiempo de funcionamiento acumulado
3 . PRG>3>3 |y oftra informacién utilizada durante el
mantenimiento .
mantenimiento.
4 Infprmaaon de la PRG>3>4 Pc’-:rmlte la conﬁrmaaon del_t’lpo de variador, del
unidad nuamero de serie y de la versién ROM.
Permite la confirmacion y el ajuste del contador de
5 Contador cambio de PRG>3>5 cambio de direccion de la cabina. Esta funcion

aporta la informacion para sustituir cables/cintas
de traccion.

4. Informacion de alarma: Muestra informacion de alarma.

Historial de alarmas

PRG>4>1

Listado del historial de alarmas (la mas reciente + las
3 anteriores). También le permite visualizar la
informacioén detallada del estado de funcionamiento
en el momento en el que se produjo la alarma.

5. Configuracio

n de usuario: Permite real

izar cualquier

ajuste.

1

Seleccion de
configuracion rapida

PRG>5>1

Permite afadir o borrar parametros de la

"Configuracion rapida"”.
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6. Herramientas: Diversas funciones

1 Monitor de légica PRG>6>1 Muestra el estado de cada paso en la légica
programable programable.
Medicién de factor de Permite la medicion del estado operativo de la

2 PRG>6>2 |corriente de salida maxima y de la corriente de
carga . .

salida media.

3 Depuracion de las PRG>6>3 Permite la monitorizacion y el ajuste de

comunicaciones parametros de comunicacion (S, M, W, X, Z, etc.)

7.2.3

En esta seccion se explica como ajustar los datos de un parametro. El ejemplo siguiente muestra cémo cambiar “F03:
Velocidad nominal” de 1450 r/min a 1800 r/min.

Ejemplo de ajuste de un parametro

S.Spd 1450r/min S.Spd 1450r/min S.Spd 1450r/min S.Spd 1450r/min
PRG v PRG>2 PRG>2>1 e PRG>2>1 g
0.Quick Setup [1]Data Set F:Fundamental
1.Start-up 2.Data Check E:Extension Data protection
[2JFunction Code 3.Changed Data C:Control Speed command
3.INV Info 4.Data Copy P:Motor Param [03Rated speed
4.Alarm Info 5.Initialize H:High Perform Base speed
5.User Confi H1l:High Perform [F]Rated voltage
PRG MenufPrREIResET] 7] Function Code Data 34 @GO»Ope DEIERYId @D»Ope
Seleccione el menu con ayudade las  E| gsterisco Seleccione un grupo de Seleccione un parametro con
teclas @,@ "Cambiado” parametros con ayuda de las  5yyda de las teclas Q\)/@

Pulse seguidamente la tecla .

muestra los datos que
se han cambiado de
los valores por defecto.

~
teclas @/@
Pulse seguidamente la tecla

ser)

30.00~6000.00
Def. 1450.00r/min
Store 1450.00r/min

@@DO»Operat.Mode

X Storing...

é

S.Spd 1450r/min SSpd 1450r/min S.Spd 1450r/min

PRG>2>1)| PIG>2>1>[TE) PRG>2>1 [

Rated speed ated speed
[04Base speed

............ [1450/.00r/min * [[1800/.00r/min Rated voltage

Acc/dec timel
[HAcc/dec time2

[([FlTorque boost
Data 34 GGO»O0p

Ajuste los valores de los
datos con ayuda de las

teclas ‘(O/(? /‘E\)/@-

El variador memoriza los
datos cambiados y pasa
automaticamente a la

El variador muestra la
pantalla de seleccion de
parametros con el cursor

Pulse seguidamente la tecla

®.

siguiente pantalla. colocado en el siguiente

Pulse seguidamente la tecla .
parametro.

para guardar los datos
en la memoria.

Figura 7.6: Ejemplo de transiciéon de pantalla para el ajuste de un parametro.
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7.2.4 Ajuste del idioma en pantalla

TP-A1-LM2: |PRG > 1 > 1
TP-E1U: 1.K__ > K01
El idioma en pantalla se puede seleccionar en el submenu Idioma del menu 1. Inicio. Para acceder al menu

Programa, pulse la tecla PRG, seleccione el menu que desee con ayuda de las teclas de flecha arriba y abajo y
valide con la tecla SET. Otra posibilidad es cambiar el ajuste del parametro KO1. La tabla 7.7 muestra todos los

idiomas disponibles

con su numero asociado.

Tabla 7.7: Idiomas disponibles
Seleccién de idioma Idioma
1 Inglés
3 Aleman
4 Francés
5 Espaniol
6 Italiano
7 Griego
8 Ruso
9 Turco
10 Checo
11 Polaco
13 Sueco
14 Portugués
15 Holandés
100 Lenguaje personalizado de usuario

8. Control del motor

8.1

Inicializacién del variador

TP-A1-LM2: PRG > 2 > §
TP-E1U: [1.H__ > HO03
El variador se puede programar con distintos pre ajustes en funcién del tipo de aplicacion. Para cambiar los datos es

necesario utilizar dos teclas (la tecla y latecla @ olatecla y latecla @). Los tipos de inicializacion disponibles
se muestran en la tabla 8.1.

Tabla 8.1: Tipos de inicializacion con H03

Tipo de inicializacidn Funcién
0 Ajuste manual de valores No inicializa
. Inicializa todos los parametros con los ajustes
Control vectorial para motor de - -
3 . . . adecuados para el control de motor de induccion
induccion (lazo abierto) . )
sin encoder (lazo abierto).

& En los modelos LM2C, por defecto el parametro F42= 2 (control vectorial). Es posible hacer un control V/f
configurando F42= 3. En modo control V/f la compensacién de deslizamiento (P12) no esta activa, por lo tanto, el
nivel de parada del ascensor puede depender de la carga.
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8.2 Ajuste especifico

Los parametros del motor, es decir, los de la placa de caracteristicas del motor, se deben ajustar manualmente. La
tabla 8.2 muestra los ajustes basicos que se deben realizar. Los parametros se deben ajustar en el orden indicado
en la tabla siguiente, pues de otro modo se pueden producir fallos de funcionamiento.

Tabla 8.2. Ajuste basico para motores de induccion (IM)

iy S Ajuste de
Funcién Significado #ébrica Notas
En caso de alimentacién trifasico
F81 Modo 230 V. 0 230 V ajustara 1.
PO1 Polos del motor. 4 Depende del motor.
Velocidad nominal del motor.
FO3 Normalmente, FO3 es la velocidad del motor a 1450 rpm
la velocidad nominal del ascensor.
Velocidad sincrona del motor
F04 Para motores de 4 polos (50 Hz) es 1500 rpm, 1500 rpm Depende del motor.
para motores de 6 polos (50 Hz) es 1000 rpm.
F05 Voltaje nominal del motor. V Depende del motor.
F11 Nivel de deteccion de sobrecarga. A Ajustar manualmente el mismo
valor que P03.
P02 Potencia nominal del motor (kW). kW Depende del motor.
P03 Corriente nominal del motor. A Depende del motor.

8.3 Procedimiento de auto tuning (para motores de induccién)

Después de haber inicializado el variador y de haber ajustado los parametros del motor, se debe ejecutar un auto
tuning. El auto tuning adquirira datos especiales del motor como corriente sin carga (P06), resistencia de estator
(P0O7), inductancia de estator (P08) y frecuencia de deslizamiento (P12).

Para ejecutar un auto tuning, siga el siguiente procedimiento paso a paso:

1. Ajuste las funciones descritas en las tablas 8.1y 8.2.

2. Ajuste el parametro P04 a 3 y pulse SET.

3. Active la orden de RUN al variador desde el controlador del ascensor (normalmente, modo INSPECCION).
Mantenga la orden de RUN hasta que el variador indique que el procedimiento ha concluido. En este
momento, los contactores principales se cerraran y la corriente fluira hacia el motor produciendo algun ruido
acustico. Este procedimiento dura algunos segundos. Después de ello, el auto tuning ha concluido.

Si durante el procedimiento el variador emite Er7, asegurese de que el ajuste especificado en las tablas 8.1 y 8.2 se
ha realizado correctamente. Cerciérese también de la conexién recomendada en el capitulo 5. Conexiones. Si la
corriente en vacio (sin carga) es demasiado alta, probar con el modo de auto tuning 2 (P04= 2).

Después de ello, dé orden de RUN desde el controlador del ascensor (por ejemplo, en INSPECCION) y compruebe
que el motor gira sin problemas y que la corriente de salida esta dentro de lo normal. Un valor razonable es consumir
la corriente nominal del motor bajando con cabina vacia, por ejemplo.

TP-A1-LM2: |PRG > 3 > 2 [6/6]
TP-E1U: |4_17

9. Ajustar el perfil de velocidad

El ajuste del perfil de velocidad incluye:
= Velocidad de viaje
= Tiempos de aceleracién y deceleracion (s)
=  Curvas S (%)

Para la velocidad nominal, cada velocidad intermedia y velocidad de aproximacion, los tiempos de aceleracion,
deceleracion y curvas S, pueden ser independientemente ajustados. Los tiempos de aceleracion y deceleracion se
refieren a la velocidad maxima (F03), en otras palabras, el valor ajustado en la rampa de aceleracién/deceleracion
es el tiempo para acelerar/decelerar de 0,00 rpm a FO3 (y a la inversa). El ajuste de la curva S significa el cambio de
velocidad en términos porcentuales de la velocidad maxima (F03) utilizada para el cambio de aceleracion.

La tabla 9.1 muestra todos los tiempos de aceleracion/deceleracién y curvas S disponibles. Cada cuadro muestra la
rampa de aceleracion/deceleracion utilizada para acelerar/decelerar de la velocidad indicada en la primera columna
a la velocidad indicada en la primera fila. La rampa acelerara cuando la velocidad ajustada en el parametro de la
columna sea mas baja que la velocidad ajustada en el parametro de la fila. STOP es el estado después de cancelar
el comando RUN (FWD o REV).
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Tabla 9.1: Correspondencia de rampas de aceleracién / deceleracién y curvas S.

RAMPAS DE ACELERACION Y DECELERACION (CURVAS S)
DESPUES DEL
CAMBIO
STOP co4 Cco5 (o1} co7 co08 co09 c10 Cc11
ANTES DEL CAMBIO
STOP _IF08 Fo7 Fo7 Fo7 FO7 FO7 FO7 Fo7 Fo7
19 (H57 / H58) | (H57 / H58) (-1-) (H57 / H58) | (H57 /H58) | (H57 /H58) | (H57 /H58) | (H57/H58)
co4 E16 FO7 / FO8 E10 Fo7 F07/ F08 Fo7 FO7 E10 E12
(H59 / H60) (-1-) (L19/L22) (-1-) (H57 /H58) | (L19/L20) | (L19/L20) | (L19/L22) (L19./L24)
co5 E16 E11 FO7 / FO8 FO7 / FO8 E11 FO7 /FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7/ FO8
(H59 / H60) | (L23/L28) (-1-) (-1-) (L23/L26) | (H59/H60) | (H59/H60) | (H57/H58) | (H57/H58)
Co6 E16 F08 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 /F08 FO7 /F08 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8
(-1-) (-7-) (-1-) (-1-) (-1-) (-1-) (QE) (-1-) (-1-)
co7 E15 E14 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 /F08 FO7 /F08 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8
(L27) (L28) (H57 / H58) (-1-) (-1-) (H57 / H58) | (H57 /H58) | (H57/H58) | (H57/H58)
cos E16 F08 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8
(H59 /HB0) | (L21/L28) | (H57/H58) (-1-) (L21/ L26) (-1-) (H57 / H58) | (H57 /H58) | (H57/H58)
co9 E16 F08 FO7 / FO8 FO7 / FO8 Fo8 F07/ F08 FO7 / FO8 FO7 / FO8 FO7 / FO8
(H59/H60) | (L21/L28) | (H57/H58) (-1-) (L21/L26) | (H59/H60) (-1-) (H57 / H58) | (H57 / H58)
c10 E16 E11 FO7 / FO8 FO7 / FO8 E11 FO7 /FO8 E11 FO7 / FO8 FO7 / FO8
(H59 /H60) | (L23/L28) | (H59/H60) (-1-) (L23/L26) | (H59/H60) | (L23/L26) (-1-) (H57 / H58)
c11 E16 E13 FO7 / FO8 FO7 / FO8 E13 FO7 /F08 E13 FO7 / FO8 FO7 / FO8
(H59 /H60) | (L25/L28) | (H59/H60) (-1-) (L25/126) | (H59/H60) | (L25/L26) | (H59/H60) (-1-)

Para saber qué rampas y curvas S se pueden utilizar, se debe entrar en la tabla 9.1 por la columna izquierda en la
fila de la velocidad establecida antes del cambio (ej. C08) y mirar en la columna apuntando hacia la velocidad de
destino después del cambio (ej. C09). En la interseccion de la fila y de la columna se pueden encontrar las rampas
(ej. FO7 / FO8) y las curvas S (entre paréntesis, ej. H57/H58) utilizadas durante el cambio. En el ejemplo, el cambio
utiliza FO7 como rampa de aceleracion o FO8 en caso de deceleracion; para las curvas S se ha utilizado H57 al
principio del cambio de velocidad (proximo a C08) y H58 se utiliza al final del cambio (cuando la velocidad ha
alcanzado C09).

La tabla 9.2 muestra distintas distancias de deceleracion teniendo en cuenta ajustes especificos de los parametros
de velocidad, rampas y curvas S.

Tabla 9.2: Directrices de tiempos de aceleracion / deceleracion y distancias de deceleracién para distintas
velocidades de viaje.

Velocidad nominal | Velocidad de nivelacion | Ajuste de tiempos | Ajustes de curva S A!uste cle . .
de acel. / decel. Parametros BT Distancia .qe
Parametro C11 Parametro C07 Parametro E13 L24,1.25,.26 e sl JRegE. | GlREEEEEn
Parametro E14

0,6 m/s 0,05 m/s 1,6s 25 % 16s 892 mm

0,8 m/s 0,10 m/s 1,7s 25 % 1,7s 1193 mm

1,0 m/s 0,10 m/s 1,8s 25 % 1,0s 1508 mm

1,2 m/s 0,10 m/s 2,0s 25 % 10s 1962 mm

1,6 m/s 0,10 m/s 2,2s 30 % 10s 2995 mm

2,0 m/s 0,15 m/s 24s 30 % 0,8s 4109 mm

2,5m/s 0,20 m/s 2,6s 30 % 0,7s 5649 mm

&~ La distancia de deceleracion y, por tanto, el punto de inicio de la fase de deceleracion; dependera de los
valores ajustados en los parametros. La distancia de deceleracion que muestra la tabla superior es la distancia
desde el inicio de la deceleracion hasta la parada a nivel de piso. El tiempo en velocidad de nivelacion ha sido
estimado en 1 s. Este tiempo dependera de la aplicacion real.

4 Las distancias de aceleracién/deceleracién se pueden monitorizar también en TP-A1-LM2 PRG > 3 > 1[7/8] y|

8/8].

s~ El ajuste de fabrica para las unidades de velocidad es rom (definido con el parametro C21). Para programar
correctamente todas las funciones, se debe conocer la velocidad nominal del motor. Si NO se conoce esta
velocidad, se puede calcular a través de la siguiente formula:

Donde
. — 19,1><—V><I’ v: Velocidad nominal en m/s
nominal Dxi r: Suspension en cabina (1 para 1:1, 2 para 2:1, 4 para 4:1,...)

D: Diametro de la polea en m
i : Ratio del reductor
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10.Diagrama de tiempo para control en lazo abierto (motor de induccién)

La figura 10.1 muestra un diagrama completo de tiempo y la secuencia de sefales en caso de aplicacion de lazo
abierto. Muestra un viaje estandar de un ascensor controlado por entradas digitales a velocidad alta y a velocidad de
nivelacion. Soélo se pueden controlar motores de induccién en lazo abierto en un viaje estandar del ascensor.

Velocidad (rpm) A
L4 L5

Velocidad alta (C11)

Velocidad de e
nivelacion (C07)
Velocidad de inicio
(F23

F25: Velocidad de parada
F20: Velocidad de Inicio de
freno de CC

19 E1s Tiempo (s)

FWDo REV

X1(SS1)

xassy [ N

X3(SS4)

Y4 (SW52-2)

Y5 (BRKS)

Freno mecanico ABIERTO

F21: Nivel de frenado
de CC

Salida de corriente (A)

t1 F22

L85 L83
t3

L82

t2
F24

L86
t4

Figura 10.1: Diagrama de tiempo para aplicacién de lazo abierto y de secuencia de senales.
Descripcion de la secuencia:

Arranque:

Cuando se activan los terminales FWD (SUBIR) o REV (BAJAR) y EN1 / EN2 (habilitacion), se inicia el contaje de los
tiempos t1 y L85. Al mismo tiempo, X1, X2 y X3 seleccionan la velocidad alta. Cuando el tiempo del temporizador L85
ha transcurrido, el variador activara las puertas de los IGBT's (voltaje en la salida ON).

Una vez completado el tiempo L82, la salida de control del freno se activara y el freno mecéanico se abre (abierto)
después de transcurrir el tiempo t2 (tiempo de retardo de la reaccién de los contactores, bobina...). Una vez
completado el tiempo F24, se utilizara la consigna de velocidad y el ascensor empezara a moverse acelerando hasta
alcanzar la velocidad alta (caso normal).

Parada:

Para decelerar a la velocidad de nivelacion, el terminal X3 sera desactivado por el control del ascensor.

Después de alcanzar el nivel de planta, también se desactivara la velocidad de nivelacion (FWD/REV, X1y X2
desactivadas).

Tras la deceleracion, el motor alcanzara la velocidad cero (F25). En este momento y por motivo del ajuste F20, el
variador empieza a aplicar corriente continua (frenado de CC). Una vez transcurrido el tiempo L83, la salida del freno
se desactiva (y el freno se cerrara después de t3).

La sefial EN no se puede cancelar hasta que deje de fluir corriente del variador al motor. Esto ocurre cuando ha
transcurrido el tiempo del temporizador F22.

& La figura 10.1 muestra un ejemplo de viaje en el que las sefales del freno y de los contactores estan
controladas por el variador. Si estas sefiales estan controladas por el control del ascensor, los tiempos pueden
diferir.

&~ Las velocidades, las rampas de aceleracion/deceleracion y las curvas S estan basadas en una secuencia
especifica de sefales (EN, FWD/REV, X1, X2 y X3). Si la secuencia de sefiales es diferente, la velocidad, las
rampas de aceleracion/deceleracion y las curvas S pueden ser distintas.
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11.Optimizacion del viaje

El objetivo de esta prueba es conseguir hacer parar el ascensor siempre en la misma posicién,
independientemente de la carga. Para ello se puede reducir o aumentar las rampas de deceleracién o en
su caso, mover los imanes para llegar a realizar una parada a nivel de planta.

En este ajuste, se compara la posicién de parada cuando el ascensor esta a media carga y vacio. Cuando
se disponga de media carga en el ascensor, condiciéon de equilibrio; en este caso, las influencias del
deslizamiento deberian ser casi nulas. Para empezar, hay que cargar el ascensor a media carga y hacer
un viaje hacia abajo (viniendo de un piso superior) y medir (anotar) la distancia donde el ascensor se ha
detenido (desde el nivel de piso).

Distancia positiva (+)

r ] 0 mm (Nivel de planta)

Distancia negativa (-)

Figura 11.1 Posicionamiento de cabina a nivel de piso

Si la cabina esta por encima del nivel de piso, la distancia es positiva (Ej. + 4 mm), si la cabina esta por
debajo del nivel de piso, la distancia es negativa (Ej. -13 mm). Repetir la prueba (con media carga) pero
esta vez hacer un viaje hacia arriba (viniendo de un piso inferior) y medir (anotar) la distancia la distancia
donde el ascensor se ha detenido (desde nivel de piso).

Ahora retirar la carga de la cabina (cabina vacia) y medir la posicion de parada cuando la cabina va hacia
abajo (viniendo de un piso superior). Con esta prueba, se estd comprobando el deslizamiento en
condiciones de motorizacién (consumiendo). Comparar la posiciéon con la medida a media carga:

- Si la posicion de parada del ascensor es mas alta en vacio que con media carga, significa que el
deslizamiento no es suficiente. Es necesario aumentar deslizamiento cuando la cabina esta vacia (con
mas deslizamiento el ascensor ira mas rapido que en vacio en condiciones de motorizacion); en este
caso, aumentar P09 (compensacion deslizamiento ganancia motor) en un 10 % y volver a medir.

- Si la posicion de parada del ascensor es mas alta con media carga que en vacio, significa que el
deslizamiento es demasiado alto. Es necesario un deslizamiento mas bajo cuando el ascensor esta en
vacio (con menos deslizamiento, el ascensor irda mas lento en vacio en condiciones de motorizacién),
en este caso, hay que reducir P09 (compensacion de deslizamiento ganancia motor) en un 10 % y
volver a medir.

- Sila posicién de parada del ascensor es igual con media carga y en vacio, no es necesario cambiar las
ganancias de compensaciéon de deslizamiento (P09 y P10). Implica que las ganancias estan bien
ajustadas.

Medir la posicion de parada cuando el ascensor esta subiendo (viniendo de un piso inferior). Con esta
prueba se esta comprobando el deslizamiento en la condicidon generador. Comparar la posicion con la
medida a media carga.

- Si la posicidon de parada del ascensor es mas alta en vacio que a media carga, significa que el
deslizamiento no es suficiente. Es necesario aumentar deslizamiento cuando la cabina esta vacia (con
mas deslizamiento el ascensor ird mas lento en vacio en condicion generador), en este caso, aumentar
P10 (compensacion deslizamiento ganancia generador) en un 10 % y volver a medir.

- Si la posicidon de parada del ascensor es mas alta a media carga que en vacio, significa que el
deslizamiento es demasiado alto. Es necesario un deslizamiento mas bajo cuando la cabina esta vacia
(con menos deslizamiento, el ascensor ira mas lento en vacio en condiciones de generador), en este
caso, disminuir P10 (compensacion deslizamiento ganancia generador) en un 10 % y volver a medir.

- Sila posicién de parada del ascensor es igual con media carga y en vacio, no es necesario cambiar las
ganancias de compensacion de deslizamiento (P09 y P10). Implica que las ganancias estan bien
ajustadas.
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12.Ajuste fino del ascensor (solucién de problemas)

Los problemas tipicos se han dividido en tres zonas diferentes: arranque, viaje y parada. La figura 12.1 muestra un
viaje estandar del ascensor dividido en las tres areas.

Velocidad

Tiempo
f‘ArranqueV D viaje " ‘ParadaV
Figura 12.1. Viaje estandar del ascensor dividido en tres zonas
SOLUCION DE PROBLEMAS (arranque)
CAUSA ACCION
Frecuencia de inicio insuficiente Aumentar F23
Max. F23= 1,0 Hz
Aumentar L82
RETROCESO | Apertura prematura del freno Max. L82= F24 — tiempo de reaccién del freno
(ROLLBACK)
Aumentar P06
Par insuficiente P06= 30~70 % de P03
Aumentar F09
Max. F09= 5,0 %
CAUSA ACCION
Frecuencia de inicio demasiado alta Re,ducw F23
Min. F23= 0,1 Hz
Reducir L82
GOLPE AL Apertura tardia del freno %Ijrr]nérii: gzio S
ARRANCAR Max. F24=1,5s
Par demasiado alto Reducir P06
P06= 30~70 % de P03
Comprobar el funcionamiento del freno
No relacionada con el ajuste del variador Comprobar las guias (aceite, alineacion, etc.)
Comprobar la fijacién la cabina (deslizaderas)
SOLUCION DE PROBLEMAS (viaje)
CAUSA ACCION
Par demasiado alto Reducir P06
P06= 30~70 % de P03
5 Reducir velocidad ALTA (p. ej. C11)
V\}EEOAg:cD)XI;\ Velocidad ALTA excesiva Ajustqr la velocidad nominal del motor en lugar de la
CONSTANTE velocidad sincrona del motor
Comprobar las guias (aceite, alineacion, etc.)
No relacionada con el ajuste del Comprobar la fijacién la cabina (deslizaderas)
variador Comprobar la conexién del motor (A oA)
Comprobar la caja reductora del motor
CAUSA ACCION
Frecuencia de deslizamiento Reducir P12
REDUCCION | demasiado alta Min. P12= 0,1 Hz
DE Deceleracién demasiado répida Aumentar rampa de deceleracion (p. ej. E13)
VELOCIDAD . ; Max. E10-E16, FO7-F08= 2,00 s
ALTAA (NOTA' Cq’ntro/e que {a velocidad Aumentar 22 curva S en deceleracion (p. ej. L25)
de nivelacion se mantiene) . P- €.
VELOCIDAD Max. L19-L28, H57-H60= 50 %
DE Aumentar P06
INSPECCION . - P06= 30~70 % de P03
Par insuficiente
Aumentar F09
Max. F09= 5,0 %
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SOLUCION DE PROBLEMAS (parada)

CAUSA ACCION
Cierre prematuro del freno Aumentar L83
Méx. L83= F22 — tiempo de reaccién del freno
Reaccion de freno de CC Reducir F21
GOLPE AL | demasiado fuerte Min. F21= 50 %
Rampa de deceleracion Aumentar rampa de deceleracion (p. ej. E15)
demasiado rapida El valor maximo depende de los imanes del ascensor
No relacionada con el Comprobar la cadena de seguridad
ajuste del variador Comprobar el funcionamiento del freno
CAUSA ACCION
Cierre tardio del freno Reducir L83
e Aumentar F21
feacande fer09e CC | iy ro1-90 %
Comprobar F22# 0,00 s
RETROCESO Aumentar P06
(ROLLBACK) . - P06= 30~70 % de P03
Par insuficiente
Aumentar F09
Max. F09= 5,0 %
No relacionada con el Comprobar el funcionamiento de la cadena de seguridad (sefial EN)
ajuste del variador Comprobar el funcionamiento del freno
CAUSA ACCION
Ejecutar auto tuning (P04= 2)
IE)E(?(;II:ZLI;IZ Frecuencia de Calcular la frecuencia de deslizamiento manualmente
deslizamiento incorrecta (Velocidad sincrona(rpm)-Velocidad nominal (rpm))xFrecuencia nom.
A NIVEL DE P12= - -
Velocidad sincrona (rpm)
PISO Aumentar P06
(PARADA EN | Par insuficiente PO6= 30~70 % de P03
FUNCION DE Exactitud de parada a nivel
LA CARGA) P Parada prematura (modo motor): Aumentar P09

de piso diferente
(generador, motor)

Parada tardia (modo motor): Reducir P09

13.Mensajes de alarma

Mensaje
de L .
alarma Descripcion Causas posibles
mostrado
. . . . Comprobar si el motor utilizado en la aplicacion se
Pico de corriente instantaneo :
OC1 _ . » ha seleccionado correctamente.
OC1= Sobrecorriente durante la aceleracion : . o L
0ocC2 _ . L Comprobar si el variador utilizado en la aplicacion
OC2= Sobrecorriente durante la deceleracion .
OC3 _ . . se ha seleccionado correctamente.
OC3= Sobrecorriente a velocidad constante .
Comprobar si se abre el freno.
Sobrevoltaje en el bus de CC del variador: Resistencia fje frenado no conectada o defectuosa.
ov1 _ . s Contrapeso incorrecto.
OV1= Sobrevoltaje durante la aceleracién . o .
ov2 _ . . Tiempo de deceleracion demasiado corto.
OV2= Sobrevoltaje durante la deceleracién . . .
ov3 _ . : Comprobar la conexion de la resistencia / conector.
OV3= Sobrevoltaje a velocidad constante i e
Comprobar la conexién / cableado principal.
Voltaje de alimentacién demasiado bajo.
Fallo en la fuente de alimentacién principal.
LV Bajo voltaje en el bus de CC del variador Aceleracion demasiado brusca.
Carga muy elevada.
Comprobar las conexiones de entrada.
Comprobar las protecciones de entrada del
Lin* Pérdida de fase de entrada variador.
Comprobar las conexiones de entrada.
Cable desconectado en el lado del variador.
OPL* Pérdida de fase de salida Cable desconectado en el lado del motor.
Cable desconectado en los contactores principales.
OH1 Sobretemperatura en el disipador de calor Ventilador del varl_ador defectu_oso.
Temperatura ambiente demasiado alta.
OH2 Alarma externa Ent'rada digital programada con el valor 9 (THR) no
activada.
OH3 Sobrecalentamiento interno del variador Comprobar la temperatura en el armario eléctrico.
Ventilador del motor demasiado pequefio.
OH4 Proteccion del motor (termistor PTC/NTC) Temperatura ambiente demasiado alta.
Comprobar ajuste de H26 y H27.
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Mensaje
de
alarma
mostrado

Descripcion

Causas posibles

OH6

Sobrecalentamiento de la precarga

La temperatura de la resistencia de precarga dentro
del variador ha excedido el limite permitido. Reducir
numero de encendidos/apagados.

DBH

Sobrecalentamiento de resistencia de frenado
(proteccién electrénica)

La temperatura de la resistencia de frenado ha
excedido el valor permisible (potencia insuficiente).
Comprobar ajuste en F50, F51 y F52.

OL1

Sobrecarga de motor 1

Comprobar el freno.

Motor, cabina o contrapeso bloqueado.
Variador en limite de corriente, posiblemente
demasiado pequerio.

Comprobar funciones F10~F12.

OLU

Sobrecarga del variador

Sobretemperatura en IGBT.

Fallo en sistema de refrigeracion.

Frecuencia de conmutaciéon demasiado elevada
(parametro F26).

Carga en cabina muy elevada.

DBA

Transistor de frenado averiado

Anomalia en el transistor de frenado detectada.

EF

Fallo de tierra

Corriente de fase cero causada por un fallo a tierra
en el circuito de salida ha excedido del limite
permitido.

Er1

Error de memoria

Se ha producido un error al escribir datos en la
memoria del variador.

Er2

Error en comunicaciones por teclado

Se ha producido un error de comunicacion entre el
teclado y el variador.

Er3

Error de CPU

Fallo en la CPU del variador.

Eré

Error de operacion

Comprobar parametros L11-L18. Valor repetido.
Comprobar la sefial de chequeo de freno (BRKE).
Comprobar la sefal de chequeo del MC (CS-MC).
Comprobar parametro L84.

Comprobar parametros L80, L82 y L83.

Error en monitorizacién de freno (EN81-20).

Er7

Error durante Auto Tuning

Comando RUN cancelado antes de que el proceso
haya finalizado.
Entrada de habilitacién interrumpida.

Er8
ErP

Error de comunicacion RS 485
(Er8: RS-485 puerto 1, ErP: puerto 2)

Cable interrumpido.
Elevado nivel de ruido.

ErF

Error al guardar los datos durante bajo voltaje

Se ha detectado bajo voltaje (LV) cuando el variador
estaba guardando datos.

ErH

Error de hardware de la tarjeta opcional

La tarjeta opcional no esta correctamente instalada.
La version de software del variador no es compatible
con la tarjeta opcional.

Ert

Error de comunicacion de bus CAN

Bus CAN desconectado del variador.
Ruido eléctrico, conectar pantalla del cable.
Resistencia terminadora no conectada.

bbE

Monitorizacion del estado del freno segun
EN81-20

El estado del freno no es el esperado.
Para mas informacién, contacte con Fuiji Electric.

tCA

Alcanzado el numero maximo del contador de
viajes

El nimero de cambios de direccidon en viaje ha
alcanzado el nivel pre-ajustado. Desmonte los
cables/cintas del ascensor e instale nuevos/nuevas.

nrb

Error de rotura de cable NTC

Detectada una rotura de cable en el circuito de
deteccion del termistor NTC.

ECL

Error de l6gica programable

Un error de configuracion de légica programable ha
causado una alarma.

Eo

Vibracién en terminales EN1, EN2

Colision detectada entre el terminal de salida
ENOFF y los terminales de entrada EN1/EN2.

ECF

Error de circuito en terminales EN1 y EN2

El variador detecta un error en el circuito de
terminales de habilitacién y se para. Comprobar si el
error se puede restablecer conmutando OFF y ON
(la alimentacién principal). En caso afirmativo,
asegurarse de que la sefiales EN1 y EN2 llegan
simultaneamente.

* Estas alarmas pueden cambiar su habilitaciéon/deshabilitacion mediante un parametro.
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INFORMACION DE CONTACTO

Sedes de Fuji Electric Europe

Fuji Electric Europe GmbH
Goethering 58

63067 Offenbach am Main
Alemania

Tel.: +49 69 669029 0

Fax: +49 69 669029 58
info.inverter@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Suiza

Fuji Electric Europe GmbH, Swiss Branch
RietlistralRe 5

9403 Goldach

Tel.: +41 71 858 29 49

Fax: +41 71 858 29 40
info.swiss@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Francia

Fuji Electric Europe GmbH, French Branch
265 Rue Denis Papin

38090 Villefontaine

Tel.: +334 7490 91 24

Fax: +334 74909175
info.france@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Reino Unido

Fuji Electric Europe GmbH, UK Branch
Bedford i-Lab

Stannard Way

Priory Business Park

Bedford MK44 3RZ

Tel.: +44 1234 834 768
info.uk@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com
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Espafa

Fuji Electric Europe GmbH, Sucursal en Espaia
Carrer dels paletes 8, Edifici B, Primera Planta B
Parc Tecnologic del Vallés

08290 Cerdanyola (Barcelona)

Tel.: +34 935 824 333

Fax: +34 935 824 344
info.spain@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Italia

Fuji Electric Europe GmbH, Filiale Italiana
Via Rizzotto 46

41126 Modena (MO)

Tel.: +39 059 4734 266

Fax: +39 059 4734 294
info.italy@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com
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