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earladores

Un rango completo de aplicaciones a su disposicion

El

Potencia
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kW]

Trifasico serie de 400 V

riador estandar de la proxima generacion, el FRENIC-Ace, se puede
en la ma&orla de los tipos de aplicacion: desde ventiladores y bombas hasta maquina
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rrenic flce

P Ldgica programable

Funcién de logica programable de serie. FRENIC-Ace lleva integradas funciones de légica programable de hasta un maximo de
200 pasos, con funciones digitales y analdgicas, que permiten a los clientes personalizar sus variadores, desde funciones de ldgica
simple hasta programacion a escala completa. Fuiji Electric tiene pensado ofrecer plantillas de programacion para trefiladoras de cables,
polipastos, hiladoras y otras aplicaciones con el fin de que FRENIC-Ace se pueda utilizar como variador para fines especificos.

Funciones principales

Ejemplo: Aplicacion de polipasto
Programacion de la unidad principal del FRENIC-Ace
con la I6gica necesaria para controlar un polipasto

(1) Ajustar el programa de velocidad -

(2) Restablecer la alarma con el interruptor de botén

Funciones especificas/especializadas
para aplicacion de polipasto
implementada mediante
el uso de légica programable

() Funcion de interruptor de fin de carrera mecanico
(4) Detectar carga

(5) Velocidad automatica cuando no se detecta carga

(6) Funcion de parada por sobrecarga —

Gran flexibilidad

FRENIC-Ace dispone de tarjetas de opcién y varios tipos de bus de campo para maximizar su flexibilidad.

Adaptador de montaje para tarjeta opcional

Categoria de opcion

Nombre de opcién

0002 a 0044 (400 V),
0001 a 0069 (200 V)

0059 a 0072 (400 V),
0069 a 0115 (200 V)

Més de 0085 (400 V)

Bloque de terminales

Tarjeta de comunicaciones RS-485

Tarjeta de encoder (5 V)

Tarjeta de encoder (12/15 V)

No necesario

Comunicacion®

Tarjeta de comunicacion DeviceNet

Tarjeta de comunicacion CC-Link

Tarjeta de comunicacion PROFIBUS-DP

Tarjeta de comunicacion EtherNet/IP

Tarjeta de comunicacion ProfiNet-RT

Tarjeta de comunicacion CANopen

Interfaz de entrada/
salida®

Tarjeta de interfaz de entrada/salida digital

Tarjeta de interfaz de salida analdgica

El adaptador se monta
en el lado frontal del

variador. (OPC-E2-ADP1)

El adaptador se monta
en el interior del variador.

(OPC-E2-ADP2)

El adaptador se monta
en el interior del variador.

(OPC-E2-ADP3)

* Disponible en combinacion con el adaptador de montaje.

:( Gran variedad de funciones de serie

Il Control vectorial de par dinamico sin encoder

H Control vectorial de motor con encoder (con tarjeta opcional)
B Motor sincrono con control vectorial sin encoder
M 2 puertos RS485 integrados

Il CANopen de serie
B Teclado extraible
B Tarjeta de bloque de terminales de control extraible



@ Teclado multifuncién (opcién)

FRENIC-Ace dispone de dos teclados multifuncionales diferentes
® Teclado multifuncién con pantalla LCD: funcionalidad HMI mejorada
® Teclado con puerto USB : conexion a un ordenador para una operacién més eficiente (configuracion, solucion de problemas, mantenimiento, etc.)

Cable LAN

Cable USB-USBminiB

Tecl B
Teclado multifuncion eclado con puerto US

con pantalla LCD

@ Seguridad funcional

El FRENIC-Ace viene equipado de serie con funcion de seguridad funcional STO. Por ello no se requieren contactores magnéticos en
el circuito de salida para la implementacién de la funcién de parada segura. Las caracteristicas de serie mejoradas colocan
a FRENIC-Ace a la cabeza de los de su clase (entrada de seguridad: 2 CH, salida: 1 CH).

B Cumplimiento con:

EN ISO 13849-1: 2008 + AC:2009, Cat.3 / PL=e IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL3 (funcién de seguridad: STO)
IEC/EN 60204-1: 2006 +A1:2009 + AC:2010 Categorfa de parada O IEC/EN 62061: 2005 + AC:2010 + A1:2013 SIL3
IEC/EN 61508-1 a -7: 2010 SIL3

Disefiado para una vida util de 10 afios

Los componentes del FRENIC-Ace estan disefiados para una vida util de diez afios.
Un ciclo de mantenimiento mas prolongado ayuda también a reducir costes operativos.

Condensador de circuito principal 10 afios ™
Condensadores electroliticos en PCB 10 afios ™
o . ... | Ventilador de refrigeracién 10 anos ™
Disefio de vida util 2 -
Temperatura ambiente | +40 °C (104 °F)
Condiciones de vida Condiciones de caraa | 100 % (especificaciones HHD)
9 80 % (especificaciones HND/HD/ND)

*1 Las especificaciones ND tienen una corriente nominal dos veces mayor que las especificaciones HHD vy, asi, su vida Util es de 7 afos.
*2 Los disefios de vida Util son los valores calculados, no los garantizados.

Estandares
M Directiva RoHS

Cumplimiento de serie con los reglamentos europeos que limitan el uso de sustancias

B Cumplimiento global

peligrosas especificas (RoHS). Directivas CE (marcado CE) Estandar UL (certificado cUL)

2011/65/EU Directiva 2011/65/EU (RoHS Il) del Parlamento Europeo y del C € GUS LISTED

Consejo que limita el uso de sustancias peligrosas especificas en

dispositivos eléctricos e industriales. -
KC* Certificado EAC

€ EAL

* Sélo FRNCJJCIE2E -OK y FRNCOOCE2E-OG@®
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VARIADORES FUJI ELECTRIC

Especificaciones del modelo

Trifasico 400 V

Elementos Especificaciones
FRN
FRNCICICIJE2S-4GA FRN I JE2S-4E e
0002 0004 0006 0007 0012 0022 0029 0037 0044 0059 0072
ND 0,75 1,5 2,2 3,0 5,5 M 15 18,5 22 30 37
Potencia nominal del HD 0,75 1,1 2,2 3,0 5,5 75 11 15 18,5 22 30
motor aplicable " [kW] HND 0,75 1,1 22 | 300 | 55" | 75 11 15 18,5 22 30
HHD 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 1 15 18,5 22
ND 1,6 3,1 4,2 5,3 9,1 16 22 28 34 45 55
Rorene HD 1,4 2,6 3,8 48 8,5 13 18 24 29 34 46
nominal [kVA] HND 1,4 2,6 3,8 4,80 | 850 13 18 24 29 34 46
HHD 11 1,9 3,2 4,2 6,9 9,9 14 18 23 30 34
Voltaje nominal [V] Trifasico 380 a 480 V (con AVR)
ND 21 41 5,5 6,9 12 21,5 28,5 37,0 44,0 59,0 72,0
Rangos
de salida .| HD 1,8 3,4 5,0 6,3 11,1 175 | 230 | 810 | 380 | 450 | 600
Corriente nominal [A] *
HND 1,8 3,4 5,0 6,310 11,1710 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
HHD 1,5 2,5 4,2 55 9,0 13,0 18,0 24,0 30,0 39,0 45,0
ND, HND 120 % de corriente nominal durante 1 min
Capacidad ) ) .
de sobrecarga HD 150 % de corriente nominal durante 1 min
HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min o 200 % de corriente nominal durante 0,5 s
Voltaje de alimentacién Trifasico 380 a 480 V (con AVR)
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: +10 a -15 % (desequilibrio de voltaje: 2 % o menos "¢, frecuencia: +5 a -5 %)
ND 2,7 4,8 73 11,3 16,8 33,0 43,8 52,3 60,6 77,9 94,3
Caiaie HD 27 3,9 73 11,3 16,8 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6 77,9
sin DCR * [A] HND 2,7 3,9 7.3 11,3 | 16,87 | 23,2 33,0 | 438 52,3 60,6 77,9
HHD 1,7 3,1 59 8,2 13,0 17,3 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6
ND 1,5 2,9 4,2 5,8 10,1 21,1 28,8 35,5 42,2 57,0 68,5
IREWERS Corriente HD 1,5 2.1 4,2 5,8 10,1 14,4 21,1 288 | 355 | 422 57,0
de entrada 5
con DCR * [A] HND 1,5 2,1 4,2 581 | 10,17 | 14,4 21,1 28,8 35,5 42,2 57,0
HHD 0,85 1,6 3,0 4,4 7,3 10,6 14,4 211 28,8 35,5 42,2
Potencia ND 11 2,1 3,0 41 7,0 15 20 25 29 39 47
de alimentacion HD 11 1,5 3,0 41 7,0 10 15 20 25 29 39
requerida *® [KVA] HND 1,1 1,5 3,0 4,110 7,010 10 15 20 25 29 39
HHD 0,6 1,2 2,1 3,1 51 7,3 10 15 20 25 29
ND 53 % 50 % 48 % 29 % 27 % 12 %
. HD 53 % 68 % 48 % 29 % 27 % 15 %
Par de frenado 7 [%)]
HND 53 % 68 % 48% |29 %™ | 27 %" | 15%
HHD 100 % 70 % 40 % 20 %
Frenado
Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s,
Frenado de CC ) . .
Nivel de frenado: 0a 60 % (espec. ND), 0 a 80 % (espec. HD/HND), 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Transistor de frenado Integrado
Resistencia minima conectable [ohm] | 200 160 | 180 | 80 [ 60 | 40 [ 344 | 16
Resistencia de frenado Opcién
ND Opcidn
Reactancia de CC (DCR) HND, HD Opcién
HHD Opcion
Grado de proteccion (IEC60529) IP20, UL tipo abierto
Método de refrigeracion Refrigeracion natural | Refrigeracion por ventilador
Masa [kg] 12 15 | 15 | 16 | 19 | 50 | 50 | 80 | 90 [ 95 [ 10

Motor Fuiji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere que
no sdlo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente, sino también que la corriente de salida del
variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada.

La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 440 V.

El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion.

Si la frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente
nominal varie.

Espec. HHD  ---de 0002 a 0012 : 8 kHz, de 0022 a 0168 : 10 kHz, de 0203 a 0590 : 6kHz
Espec. HND  ---de 0002 a 0012 : 8 kHz, de 0022 a 0059 : 10 kHz, de 0072 a 0168 : 6 kHz,

de 0203 a 0590 : 4 kHz
Espec. HD, ND ---todos los tipos : 4 kHz
La corriente de salida nominal en la espec. HD/ND se reduce un 2 % por cada 1 °C (1,8 °F) cuando
la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o més alta.
El valor se calcula asumiendo que el variador esta conectado con una fuente de alimentacion con
una capacidad de 500 kVA (o 10 veces la capacidad del variador si supera los 50 kVA) y %X es 5 %.
Asegurese de utilizar una reactancia de CC (DCR) si la potencia del motor aplicado es de
75 kW o mayor.

*6 Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).

*7 Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio.
(Varia segun la eficiencia del motor)

*8 Desequilibrio de voltaje (%) =(voltaje max. (V) - voltaje min. (V))/voltaje trifasico medio
(V) x 67 (IEC 61800 - 3). Si este valor es de 2 a 3 %, utilice una reactancia de CA
opcional (ACR).

*10 Espec. HND de los tipos 0007 y 0012: temperatura ambiente permisible 40 °C (+104 °F)
0 menos.

La corriente de salida nominal en la espec. HND se reduce un 1% por cada 1 °C (1.8 °F)
cuando la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o mas alta.

Funciones principales
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T
Especificaciones del modelo

Trifasico 400 V

Elementos Especificaciones
Tipo FRNJOOCJE2S-4GB
0085 0105 0139 0168 0203 0240 0290 0361 0415 0520 0590
ND 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280 315
Potencia nominal del motor HD 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 250
aplicable ™ [kW] HND 37 45 55 75 90 110 132 160 200 | 220 | =280
HHD 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220
ND 65 80 106 128 155 183 221 275 316 396 450
Potencia HD 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316 364
nominal [kVA] HND 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316 396
HHD 46 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316
Voltaje nominal [V] Trifasico 380 a 480 V (con AVR)
ND 85,0 105 139 168 203 240 290 361 415 520 590
Ezrgl’iz I HD 750 | 91,0 | 112 150 | 176 | 210 | 253 | 304 | 377 | 415 | 477
nominal [A] HND 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415 520
HHD 60,0 75,0 91,0 12 150 176 210 258 304 377 415
. ND, HND 120 % de corriente nominal durante 1 min
g:zzcgii(;rga HD 150 % de corriente nominal durante 1 min
HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min o 200 % de corriente nominal durante 0,5 s
; ) - o Trifasico 380 a 440 V, 50 Hz
Linea de alimentacion Trifasico 380 a 480 V, 50/60 Hz THifésico 380 a 480 V, 60 Hz
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: +10 a -15 % (desequilibrio de voltaje: 2 % o menos ¢, frecuencia: +5 a -5 %)
ND 114 140 - - - - - - - - -
CoiERe HD 94,3 114 140 - - - - - - - -
sin DCR * [A] HND 94,3 114 140 - - - - - - - -
HHD 77,9 94,3 114 140 - - - - - - -
ND 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500 559
(?Zﬁffada Corriente HD 685 | 832 | 102 138 164 | 201 238 | 286 | 357 | 390 | 443
con DCR * [A] HND 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500
HHD 57,0 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390
Potencialde ND 58 7 96 114 139 165 199 248 271 347 388
alimentacion HD 47 58 71 96 114 140 165 199 248 271 307
requerida HND 47 58 71 926 114 140 165 199 248 271 347
(kVA] HHD 39 47 58 71 96 114 140 165 199 248 27
ND 5a9 %
HD 7a12 %
Par de frenado 7 [%]
HND 7a12 %
Frenado HHD 10215 %
Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 2 30,0 s,
Frenado de CC . ) .
Nivel de frenado: 0a 60 % (espec. ND), 0 a 80 % (espec. HD/HND), 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Transistor de frenado Opcién
Resistencia minima de conexion [ohm] - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ -
Resistencia de frenado Opcién
ND Opcidn
Reactancia de CC (DCR) HND, HD Opcién
HHD Opcidn
Grado de proteccion (IEC60529) IP0O, UL tipo abierto
Método de refrigeracion Refrigeracién por ventilador
Masa [kg] 5 | 26 | 30 | 33 [ 40 [ e2 [ 63 | 95 | 96 [ 130 | 140

*1  Motor Fuiji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere que no sélo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente, sino también que la corriente
de salida del variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada.
*2 La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 440 V.
*3  El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion.
*4  Sila frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente nominal varie.
Espec. HHD ---tipos 0002 a 0012 : 8 kHz, tipos 0022 a 0168 : 10 kHz, tipos 0203 a 0590 : 6 kHz
Espec. HND ---tipos 0002 a 0012 : 8 kHz, tipos 0022 a 0059 : 10 kHz, tipos 0072 a 0168 : 6 kHz, tipos 0203 a 0590 : 4 kHz
Espec. HD, ND ---todos los tipos : 4 kHz
La corriente de salida nominal en la espec. HD/ND se reduce un 2 % por cada 1 °C (1,8 °F) cuando la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o mas alta.
*5  El valor se calcula asumiendo que el variador esta conectado con una fuente de alimentacion con una capacidad de 500 kVA
(o 10 veces la capacidad del variador si ésta excede los 50 kVA) y %X es 5 %.
Asegurese de utilizar una reactancia de CC (DCR) si la potencia del motor aplicable es de 75 kW o mayor.
*6 Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).
*7  Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio. (Varia segun la eficiencia del motor)
*8 Desequilibrio de voltaje (%) =(voltaje max. (V) - voltaje min. (V))/voltaje trifasico medio (V) x 67 (IEC 61800 - 3). Si este valor es de 2 a 3 %, utilice una reactancia de CA opcional (ACR).
*9  La serie de 400 V con los tipos 0203 o superior esta equipada con un conjunto de conectores interruptores (macho) que se deben configurar en conformidad con el voltaje y la frecuencia
de la fuente de alimentacion.
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VARIADORES FUJI ELECTRIC

Especificaciones del modelo

Trifasico 200 V

Elementos Especificaciones
Tipo FRN CJJOCIE2S-2GA FRNJOOCJE2S-2GB
0001 | 0002 | 0004 | 0006 | 0010 | 0012 | 0020 | 0030 | 0040 | 0056 | 0069 | 0088 | 0115
Potencia nominal del motor HND 0,2 0,4 0,75 1,1 2,2 3,0 | 5,570 75 1 15 18,5 22 30 >
aplicable ™ [kW] HHD 01 | 02 | 04 | 075 | 15 | 22 | 387 | 55 | 75 11 15 | 185 | 22 3
Potencia HND 0,5 0,8 1,3 2,3 3,7 4,6 | 7,570 11 15 21 26 34 44 %
nominal [KVA] HHD 03 | 06 | 11 | 19 | 30 | 42 | 67 | 95 | 13 18 | 23 | 29 | 34 g
Voltaje nominal [V] Trifasico 200 a 240 V (con AVR) '§
g:?;gatl)icsja ) ) . HND 1,3 2,0 3,5 6,0 9,6 12° 1 19,6"° | 30 40 56 69 88 115 "%
Corriente nominal [A] 13
HHD 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 1 17,5 25 33 47 60 76 90 K
Capacidad HND 120 % de corriente nominal durante 1 min
de sobrecarga HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min 0 200 % de corriente nominal durante 0,5 s
Linea de alimentacion Trifasico 200 a 240 V, 50/60 Hz
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: +10 a -15 % (desequilibrio de voltaje: 2 % o menos ¢, frecuencia: +5 a -5 %)
Corriente HND 1,8 2,6 4,9 6,7 12,8 | 17,90 | 31,90 | 42,7 60,7 80,0 97,0 112 151
Rangos sin DCR * [A] HHD 1,1 1,8 31 53 95 | 13,2 | 22,2 | 31,5 | 42,7 | 60,7 | 80,0 | 97,0 | 112
deentrada | Gorriente HND 093 | 16 30 | 43 83 | 11,770 19,9 | 28,8 | 42,2 | 576 | 71,0 | 84,4 | 114
con DCR ®[A] HHD 057 | 093 | 1,6 | 30 | 57 | 83 | 140 | 211 | 28,8 | 422 | 576 | 71,0 | 84,4
Potencia de alimentacion| HND 0,4 0,6 11 1,5 2,9 4,170 | 6,97 10 15 20 25 30 40
requerida * [kVA] HHD 02 | 04 | 06 | 11 | 20 | 29 | 49 | 73 10 15 20 25 | 30
HND 75 % 53% | 68 % | 48 % (29 %°|27 % ™| 15 %
Par de frenado 7 [%]
HHD 150 % 100 % 70 % | 40 % 20 %
Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 2 30,0 s,
Frenado Frenado de CC
Nivel de frenado: 0a 60 % (espec. ND), 0 a 80 % (espec. HD/HND), 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Transistor de frenado Integrado
Resistencia minima de conexion [ohm] 100 \ 40 [ 33 [ 20 | 15 [ 10 [ 86 | 4
Resistencia de frenado Opcidén
HND Opcién
Reactancia de CC (DCR)
HHD Opcién
Grado de proteccion (IEC60529) IP20, UL tipo abierto
Método de refrigeracion Refrigeracién natural Refrigeracién por ventilador
Masa [kg] 05 ] 05 [ 06 | 08 | 15[ 15[ 18 [ 50 | 50 80 90 95 [ 10

*1 Motor Fuji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere que no sélo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente,
sino también que la corriente de salida del variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada.
La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 220 V.
El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion.
Si la frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente nominal varie.
Espec. HHD ---de 0001 a 0020 : 8 kHz, de 0030 a 0115 : 10 kHz,
Espec. HND ---de 0001 a 0020 : 4kHz, de 0030 a 0069 : 10 kHz, tipo 0088,0115 : 4kHz
*5 El valor se calcula asumiendo que el variador esté conectado con una fuente de alimentacion con una capacidad de 500 kVA
(0 10 veces la capacidad del variador si ésta excede los 50 kVA) y %X es 5 %.
*6 Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).
*7  Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio. (Varia segun la eficiencia del motor)
*8 Desequilibrio de voltaje (%) =(voltaje max. (V) - voltaje min. (V))/voltaje trifasico medio (V) x 67 (IEC 61800 - 3)
Si este valor es de 2 a 3 %, utilice una reactancia de CA opcional (ACR).
*10 Espec. HND de los tipos 0012 y 0020: temperatura ambiente permisible 40 °C (+104 °F) o menos.
La corriente de salida nominal en la espec. HND se reduce un 1 % por cada 1 °C (1,8 °F) cuando la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o més alta.

NI



Especificaciones del modelo

Monofasico 200 V (tipo basico)

Elementos Especificaciones
o FRNJOOCJE2S-7GA
0001 0002 0003 0005 0008 0011
Potencia nominal del motor aplicable " [kW] | HHD 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
Potencia nominal [kVA] 2 | HHD 0,3 0,6 11 1,9 3,0 4,2
Rangos Voltaje nominal [V] Trifasico 200 a 240 V (con AVR)
de salida Corriente nominal [A]* | HHD 0,8 \ 1,6 \ 3,0 50 8,0 11
Capacidad de sobrecarga | HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min o0 200 % de corriente nominal durante 0,5 s
Voltaje de alimentacion Trifasico 200 a 240 V, 50/60 Hz
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: +10 a -15 % (desequilibrio de voltaje: 2 % o menos ¢, frecuencia: +5 a -5 %)
Corriente HHD 1,8 3,3 5,4 9,7 16,4 24,8
Rangos sin DCR ™ [A]
deentrada | Gorriente HHD 1,1 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5
con DCR * [A]
Potencia de alimentacion | HHD 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5
requerida " [KVA]
Par de frenado 7 [%] HHD 150 % 100 % 70 % 40 %
Frenado de CC Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s,
Nivel de frenado: 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Frenado
Transistor de frenado Integrado
Resistencia minima de conexion [ohm] | 100 40
Resistencia de frenado Opcién
Reactancia de CC (DCR) | HHD Opcion

Grado de proteccion (IEC60529)

IP20, UL tipo abierto

Método de refrigeracion

Refrigeracién natural

Refrigeracién por ventilador

Masa [kg]

0,5 0,5 0,6 0,9 1,6

1,8

Motor Fuji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere que no sélo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente,
sino también que la corriente de salida del variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada.

La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 220 V.

El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion.

Si la frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente nominal varie.

Espec. HHD ---de 0001 a 0011 : 8kHz

El valor se calcula asumiendo que el variador esta conectado con una fuente de alimentacion con una capacidad de 500 kVA
(o 10 veces la capacidad del variador si ésta excede los 50 kVA) y %X es 5 %.

Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).

Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio. (Varia segun la eficiencia del motor).




FRENIE.‘Ace

VARIADORES FUJI ELECTRIC

Especificaciones del tipo con filtro CEM integrado
Trifasico 400 V

Elementos Especificaciones
Tipo FRNCJOICIC] E2E-4GA FRN OO E2E-4E
0002 0004 0006 0007 0012 0022 0029 0037 0044 0059 0072
ND 0,75 1,5 2,2 3,0 55 1 15 18,5 22 30 37
Potencia nominal del motor HD 0,75 11 2,2 3,0 5,5 7.5 1 15 18,5 22 30 >
aplicable ™ [kW] HND 0,75 1,1 2,2 30° | 55 7.5 11 15 18,5 22 30 3
HHD 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 1 15 18,5 22 %
o
ND 1,6 3,1 4,2 5,3 9,1 16 22 28 34 45 55 §
Potencia HD 1,4 2,6 3,8 4,8 8,5 13 18 24 29 34 46 '%
. e o
nominal [kVA] 2 HND 1,4 2,6 3,8 4,8 8,5% 13 18 24 29 34 46 5
HHD 1,1 1,9 3,2 4,2 6,9 9,9 14 18 23 30 34 ,?'j
Voltaje nominal [V] Trifasico 380 a 480 V (con AVR)
Rangos ND 21 41 5,5 6,9 12 21,5 28,5 37,0 44,0 59,0 72,0
de salida Corriente HD 1,8 3,4 5,0 6,3 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
nominal [A] * HND 1,8 3,4 5,0 6,39 11,19 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
HHD 1,5 2,5 4,2 5,5 9,0 13,0 18,0 24,0 30,0 39,0 45,0
) ND, HND 120 % de corriente nominal durante 1 min
Capacidad HD 150 % de corriente nominal durante 1 min
de sobrecarga
HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min 0 200 % de corriente nominal durante 0,5 s
Voltaje de alimentacion Trifasico 380 a 480 V, 50/60 Hz
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: +10 a -15 % (desequilibrio de voltaje: 2 % o menos &, frecuencia: +5 a -5 %)
ND 2,7 4,8 7,3 11,3 16,8 33,0 43,8 52,3 60,6 77,9 94,3
Corriente HD 2,7 3,9 73 11,3 16,8 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6 77,9
sin DCR * [A] HND 2,7 3,9 7,3 11,3° | 16,8° | 232 33,0 43,8 52,3 60,6 77,9
HHD 1,7 3,1 5,9 8,2 13,0 17,3 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6
ND 1,5 2,1 4,2 5,8 10,1 21,1 28,8 35,5 42,2 57,0 68,5
Rangos
de entrada Corriente HD 1,5 2,1 4,2 5,8 10,1 14,4 211 28,8 35,5 42,2 57,0
con DCR * [A] HND 1,5 2,1 4,2 589 | 10,1° | 14,4 21,1 28,8 | 355 | 422 57,0
HHD 0,85 1,6 3,0 4,4 7,3 10,6 14,4 21,1 28,8 35,5 42,2
Potencia de ND 1,1 1,5 3,0 41 7,0 15 20 25 29 39 47
alimentacion HD 11 1,5 3,0 41 7,0 10 15 20 25 29 39
requerida ¢ HND 1,1 1,5 3,0 4,1 7,00 10 15 20 25 29 39
KVA
(VA HHD 0,6 1,2 21 3,1 51 7,3 10 15 20 25 29
ND 53 % 50 % 48 % 29 % 27 % 12 %
) HD 53 % 68 % 48 % 29 % 27 % 15 %
Par de frenado 7 [%)]
HND 53 % 68 % 48 % 29 %° | 27 %° 15 %
HHD 100 % 70 % 40 % 20 %
Frenado Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s,
Frenado de CC . . )
Nivel de frenado: 0a 60 % (espec. ND), 0 a 80 % (espec. HD/HND), 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Transistor de frenado Integrado
Resistencia minima de conexién [ohm] 200 160 | 130 [ 80 | 60 [ 40 [ 344 | 16
Resistencia de frenado Opcidén
Cumplimiento con las Directivas CEM, Cumplimiento con las Directivas CEM,
Filtro CEM emision: categoria C2. Inmunidad: categoria C3 (2° ent.) | emision: categoria C3. Inmunidad: categoria C3 (2° ent.)
(EN61800-3: 2004+A1:2012) (EN61800-3: 2004+A1:2012)
ND Opcidn
Reactancia de CC (DCR) HND, HD Opcidn
HHD Opcidén
Grado de proteccion (IEC60529) IP20, UL tipo abierto
Método de refrigeracion Refrigeracion natural | Refrigeracion por ventilador
Masa [kg] 1,5 1,8 2,3 \ 2,3 \ 2.4 \ 6,5 \ 6,5 \ 11,2 \ 11,2 \ 10,5 \ 11,2
*1  Motor Fuji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere *6 Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).
que no solo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente, sino también que la corriente de *7 Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio. (Varia segun la eficiencia
salida del variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada. del motor)
*2 La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 440 V. *8 Desequilibrio de voltaje (%) =(voltaje méx. (V) - voltaje min. (V))/voltaje trifasico medio
*3 El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion. (V) x 67 (IEC 61800 - 3). Si este valor es de 2 a 3 %, utilice una reactancia de CA
*4  Si la frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente opcional (ACR).
nominal varie. *9 Espec. HND de los tipos 0007 y 0012: temperatura ambiente permisible 40 °C (+104 °F)
Espec. HHD ---de 0002 a 0012 : 8 kHz, tipos 0022 a 0168 : 10 kHz, tipos 0203 a 0590 : 6kHz 0 menos.
Espec. HND ---tipos 0002 a 0006 : 8 kHz, tipos 0007 a 0012 : 4 kHz, tipos 0022 a 0168 : La corriente de salida nominal en la espec. HND se reduce un 1% por cada 1 °C (1,8 °F)
6 kHz, tipos 0203 a 0590 : 4 kHz cuando la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o més alta.
Espec. HD, ND ---todos los tipos : 4 kHz*5 El valor se calcula asumiendo que el variador
estd conectado con una fuente de alimentacion con una capacidad de 500 kVA (o 10 veces
la capacidad del variador si ésta excede los 50 kVA) y %X es 5 %. Asegurese de utilizar 9

una reactancia de CC (DCR) si la potencia del motor aplicado es de 75 kW o mayor.



Especificaciones del tipo con filtro CEM integrado
Trifasico 400 V

Elementos Especificaciones
Tipo FRN OO E2E-4E
0085 0105 0139 0168 0203 0240 0290 0361 0415 0520 0590
ND 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280 315
Potencia nominal del motor HD 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 250
. “
CplEEalD L HND 37 45 55 75 90 10 | 132 | 160 | 200 | 220 | 280
HHD 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220
ND 65 80 106 128 155 183 221 275 316 396 450
Potencia HD 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316 364
nominal [kVA] HND 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316 396
HHD 46 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316
Voltaje nominal [V] Trifésico 380 a 480 V (con AVR)
Rangos ND 85,0 105 139 168 203 240 290 361 415 520 590
de salida Corriente HD 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415 477
nominal [A] HND 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415 520
HHD 60,0 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415
i ND, HND 120 % de corriente nominal durante 1 min
Capacidad HD 150 % de corriente nominal durante 1 min
de sobrecarga
HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min 0 200 % de corriente nominal durante 0,5 s
| | Trifasico 380 a 440 V, 50 Hz
Voltaje de alimentacion Trifasico 380 a 480 V, 50/60 Hz ; .
Trifasico 380 a 480 V, 60 Hz"®
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: +10 a -15 % (desequilibrio de voltaje: 2 % o menos ¢, frecuencia: +5 a -5 %)
ND 114 140 - - - - - - - - -
Corriente HD 94,3 114 140 - - - - - - - -
sin DCR *[A] HND 94,3 114 140 - - - - - - - -
HHD 77,9 94,3 114 140 - - - - - - -
Rangos ND 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500 559
deentrada | | ionte HD 68,5 | 832 | 102 138 164 201 238 286 357 390 443
con DCR [A] HND 685 | 832 | 102 138 164 201 238 286 357 390 500
HHD 57,0 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390
. ND 58 71 96 114 139 165 199 248 271 347 388
Potencia de
alimentacion HD 47 58 71 96 114 140 165 199 248 271 307
requerida HND 47 58 71 96 114 140 165 199 248 271 347
gl HHD 39 47 58 71 96 114 140 165 199 248 271
ND 5a9%
. HD 7a12 %
Par de frenado 7 [%]
HND 7a12%
HHD 10215 %
Frenado
Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 2 30,0 s,
Frenado de CC . . .
Nivel de frenado: 0a 60 % (espec. ND), 0 a 80 % (espec. HD/HND), 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Transistor de frenado Opcion
Resistencia minima de conexion [ohm] - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ -
Resistencia de frenado Opcién
Filtro CEM *10 Cumplimiento con las Directivas CEM, emision e inmunidad: categoria C3 (2° ent.) (EN61800-3:2004)
ND Opcién
Reactancia de CC (DCR) HND, HD Opcidn
HHD Opcion
Grado de proteccion (IEC60529) IP00, UL tipo abierto
Método de refrigeracion Refrigeracion por ventilador
Masa [kg] 26 | 27 | 31 [ 83 | 40 [ 62 [ 63 | 95 | 96 | 130 | 140
*1  Motor Fuji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere que no  *5  El valor se calcula asumiendo que el variador esta conectado con una fuente de
sdlo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente, sino también que la corriente de salida del alimentacion con una capacidad de 500 kVA (o 10 veces la capacidad del variador si
variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada. ésta excede los 50 kVA) y %X es 5 %.
*2 La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 440 V. Asegurese de utilizar una reactancia de CC (DCR) si la potencia del motor aplicado es
*3 El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion. de 75 kW o mayor.
*4  Sila frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente *6 Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).
nominal varie. *7 Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio. (Varia segun la eficiencia
Espec. HHD ---tipos 0002 a 0012 : 8 kHz, tipos 0022 a 0168 : 10 kHz, del motor)
tipos 0203 a 0590 : 6kHz *8 Desequilibrio de voltaje (%) =(voltaje max. (V) - voltaje min. (V))/voltaje trifasico medio (V)
Espec. HND ---tipos 0002 a 0012 : 8 kHz, tipos 0022 a 0059 : 10 kHz, x 67 (IEC 61800 - 3). Si este valor es de 2 a 3 %, utilice una reactancia de CA opcional
tipos 0072 a 0168 : 6 kHz, tipos 0203 a 0590 : 4 kHz (ACR).
Espec. HD, ND ---todos los tipos : 4 kHz *9  Espec. HND de los tipos 0007 y 0012: temperatura ambiente permisible 40 °C (+104 °F)
La corriente de salida nominal en la espec. HD/ND se reduce un 2 % por cada 1 °C (1,8 °F) 0 menos.
cuando la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o més alta. La corriente de salida nominal en la espec. HND se reduce un 1 % por cada 1 °C (1,8 °F)

10 cuando la temperatura ambiente es +40 °C (+104 °F) o més alta.



FRENIC.‘AC'e

VARIADORES FUJI ELECTRIC

Especificaciones del tipo con filtro CEM integrado
Monofasico 200V

Elementos Especificaciones
s FRNJOCICIE2E-7GA, FRNCICICJE2E-7GB
0001 0002 0003 0005 0008 0011
Potencia nominal del motor aplicable * [kW] | HHD 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
Potencia nominal [kVA] 2 | HHD 0,3 0,6 11 1,9 3,0 4,2 >
Rangos Voltaje nominal [V] Trifasico 200 a 240 V (con AVR) é
de salida Corriente nominal [A] * HHD 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11 3
Capacidad de sobrecarga| HHD 150 % de corriente nominal durante 1 min o 200 % de corriente nominal durante 0,5 s §
Voltaje de alimentacion Monoféasico 200 a 240 V, 50/60 Hz '§
Variaciones de voltaje/frecuencia Voltaje: 10.a-10 % E’_
Frecuencia: 5 a -5 % 2
Corriente HHD 1,8 3,3 5,4 9,7 16,4 24,8
Rangos sin DCR *[A]
de entrada -
Corriente HHD 11 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5
con DCR *[A]
Potencia de alimentaciéon HHD 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5
requerida © [kKVA]
Par de frenado 7 [%] HHD 150 % 100 % 70 % 40 %
Frenado de CC Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s,
Nivel de frenado: 0 a 100 % (espec. HHD) de la corriente nominal
Frenado
Transistor de frenado Integrado
Resistencia minima conectable [ohm] 100 40
Resistencia de frenado Opcién
Cumplimiento con las Directivas CEM,
emision: categoria C2.
Filtro CEM Inmunidad: categoria C3 (2° ent.)
(EN61800-3:2004)
Reactancia de CC (DCR) HHD Opcidén
Grado de proteccion (IEC60529) IP20, UL tipo abierto
Método de refrigeracion Refrigeracién natural Refrigeracién por ventilador
Masa [kg] 0,6 0,6 0,7 1,1 2,3 2,3

*1  Motor Fuiji estandar de 4 polos. A la hora de seleccionar la consigna del variador, considere que no sdlo la potencia nominal (kW) debe ser suficiente, sino también que la corriente
de salida del variador sea mayor que la corriente nominal del motor seleccionada.

*2 La potencia nominal se calcula asumiendo que el voltaje nominal de salida es de 220 V.

*3 El voltaje de salida no puede ser mayor que el voltaje de la fuente de alimentacion.

*4  Sila frecuencia portadora (F26) se ajusta a un valor diferente, es posible que la corriente nominal varie.
Espec. HHD ---de 0001 a 0011 : 8 kHz

*5 El valor se calcula asumiendo que el variador esta conectado con una fuente de alimentacion con una capacidad de 500 kVA
(0 10 veces la capacidad del variador si supera los 50 kVA) y %X es 5 %.

*6 Obtenida cuando se utiliza una reactancia de CC (DCR).

*7 Par de frenado medio cuando el motor funciona en vacio. (Varia segun la eficiencia del motor)

1
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Especificaciones comunes

Elementos

Especificaciones

Observaciones

Salida

Frecuencia maxima

- Espec. HHD/HND/HD: Variable de 25 a 500 Hz

(Modo de control V/f, modo de control vectorial sin encoder)
(Hasta 200 Hz con control vectorial con encoder de velocidad)

- Espec. ND: Variable de 25 a 120 Hz (todos los modos de control)

IMPG-VC

Frecuencia base

Variable de 25 a 500 Hz (en conformidad con la frecuencia maxima)

Frecuencia de inicio

Variable de 0,1 a 60,0 Hz
(0,0 Hz con control vectorial con encoder de velocidad)

IMPG-VC

Frecuencia
conmutacion

Trifasico 400 V
- Tipos 0002 a 0059:
- Variable de 0,75 a 16 kHz (espec. HHD/HND/HD)
- Variable de 0,75 a 10 kHz (espec. ND)
- Tipos 0002 a 0168:
- Variable de 0,75 a 16 kHz (espec. HHD)
- Variable de 0,75 a 10 kHz (espec. HND/HD)
- Variable de 0,75 a 6 kHz (espec. ND)
- Tipo 0203 o tipo de mayor capacidad:
- Variable de 0,75 a 10 kHz (espec. HHD)
- Variable de 0,75 a 6 kHz (espec. HND/HD/ND)
Trifasico 200V
- Tipos 0030,0040,0056,0069
- Variable de 0,75 a 16 kHz (espec.
- Tipos 0012 y 0020:
- Variable de 0,75 a 16 kHz (espec.
- Variable de 0,75 a 10 kHz (espec.
- Tipo 0115:
- Variable de 0,75 a 16 kHz (espec.
- Variable de 0,75 a 10 kHz (espec.
Monofésico 200 V
- Tipos 0001 a 0011:
- Variable de 0,75 a 16 kHz (espec. HHD)
Nota: Con el fin de proteger el variador, la frecuencia portadora se reduce automaticamente dependiendo de la
temperatura ambiente y de la corriente de salida. (Esta funcién de reduccion automatica se puede cancelar).

HHD/HND)

HHD)
ND)

HHD)
HND)

Exactitud de la frecuencia
de salida (estabilidad)

- Ajuste analdgico: +0,2 % de la frecuencia méaxima 2510 °C (77+18 °F)

- Ajuste de teclado: +0,01 % de la frecuencia maxima -10 a + 50 °C (14 a 122 °F)

Resolucion de
ajuste de frecuencia

- Ajuste analdgico: 0,05 % de la frecuencia maxima

- Ajuste Link: 0,005 % de la frecuencia maxima o 0,01 Hz (fijo)

Rango de control
de velocidad

| - 1:1500 (velocidad minima : velocidad nominal, 4 polos, 1 a 1500 rpm)

Exactitud de control
de velocidad

- Ajuste digital: +0,5 % de la frecuencia base o inferior a -10 a +50 °C (14 a 122 °F)

Control

Método de control

- Control V/f

- Control vectorial sin encoder absoluto

Caracteristica
de voltaje/frecuencia

- Es posible ajustar el voltaje de salida a la frecuencia base y a la frecuencia de salida maxima (80 a 240 V).
| - Es posible ajustar el voltaje de salida a la frecuencia base y a la frecuencia de salida maxima (1602500 V).

- Ajuste no lineal de V/f (3 puntos): El voltaje (0 a 500 V) y la frecuencia (0 a 500 Hz) se pueden ajustar libremente.
- Ajuste no lineal de V/f (3 puntos): El voltaje (0 a 240 V) y la frecuencia (0 a 500 Hz) se pueden ajustar libremente.

Refuerzo de par

- Refuerzo de par automatico (para cargas de par constante)
- Refuerzo de par manual: El valor del refuerzo de par se puede ajustar entre 0,0 y 20,0 %.
- La carga de la aplicacién se selecciona con el parametro. (Carga de par variable o carga de par constante)

Par de arranque

Trifasico 400 V

- 200 % o mas (espec. HHD: tipo 0072 o inferior) / 150 % o superior (espec. HHD: tipo 0085 o superior)
a la frecuencia de referencia de 0,5 Hz

- 120 % o superior a la frecuencia de referencia de 0,5 Hz, (espec. HND/ND)

- 150 % o superior a la frecuencia de referencia de 0,5 Hz, (espec. HD)
(Frecuencia base 50 Hz, con activacion de compensacion de deslizamiento y refuerzo de par automatico,
el motor aplicado es un motor standard Fuji de 4 polos.)

Trifasico 200 V y monofasico 200 V

- 200 % o superior (espec. HHD: tipo 0069 o inferior) a la frecuencia de referencia de 0,5 Hz

- 120 % o superior a la frecuencia de referencia de 0,5 Hz, (espec. HND)
(Frecuencia base 50 Hz, con activacion de compensacion de deslizamiento y refuerzo de par automatico,
el motor aplicado es un motor standard Fuji de 4 polos.)




Especificaciones comunes

FRENIC.'ACG

VARIADORES FUJI ELECTRIC

Elementos

Especificaciones

Observaciones

Control

Operacion de
arranque/parada

- Teclado:
Inicio y parada con teclas @ y @ (teclado estandar)

Inicio y parada con teclas @/@ y @ (opcidn, teclado multifuncién)
|- Sefiales externas (entradas digitales): Rotacién adelante (inversa), orden de parada (con capacidad de
funcionamiento a tres hilos), orden de parada por inercia, alarma externa, reset de alarma, etc.

- Conmutacién de la orden de marcha: Conmutacién remota/local, conmutacion link

Ajuste de frecuencia

- Teclado: Ajustable con las teclas ° y °

- Entradas analdgicas: Terminal [12]: 0 a +10 V CC / 0 a +100 %
Terminal [12: 0a+10 V CC /0 a +100 %

Terminal [C1]: +4 a +20 mA CC/ 0a 100 %
Terminal [C1]: +4 a +20 mA CC/ -100 a0 a 100 %
Terminal [C1]: 0 a +20 mA CC/ 0 a 100 %
Terminal [C1]: 0 a +20 mA CC/-100a 0 a 100 %
Terminal [V2]: 0a +10 VCC /0 a +100 %

~ Terminal [V2]: 0a+10VCC/-100a0a+100 %

- Modo funcionamiento automatico: Hasta 7 patrones de funcionamiento diferentes ajustables por el usuario. Se ajusta el tiempo de
funcionamiento, consigna de velocidad, sentido de giro y aceleracion/deceleracion. El maximo de ajustes permisibles son 7 etapas

- Consigna via comunicaciones: Se puede especificar mediante RS-485 integrado o mediante comunicacion
CANOpen integrada. (estandar)
Se puede especificar mediante comunicacién bus. (Opcién)

- Conmutar la fuente del ajuste de frecuencia: Cambio en la consigna de velocidad mediante una entrada digital.
Consigna remota/local
Consigna via comunicaciones

- Funciéon escalado de la consigna: Se puede ajustar un ratio mediante una entrada analdgica.
CC 0-10V/0(4)-20mA /0-200 % (variable)

Funcionamiento inverso: Conmutable de "0 a +10 V CC" a "+10 a0V CC"
mediante entrada digital, terminales [12]/[V2])
: Conmutable de "0 a-10 VCC" a "-10 a 0 VCC"
mediante entrada digital, terminal [12]
: Conmutable de "4 a +20 mA" a "+20 a 4 mA"
mediante entrada digital, terminal [C1]
: Conmutable de "0 a +20 mA" a "+20 a 4 mA"
mediante entrada digital, terminal [C1]
|- Entradadetrende pulsos:
Entrada de pulsos = entrada digital [X5], sentido de giro = cualquier otra entrada digital.
Salida de pulsos: Max. 100 kHz, salida de colector abierto: Max. 30 kHz

- Entrada de tren de pulsos mediante tarjeta opcional de encoder
Pulso horario/antihorario, pulso + sentido rotaciéon
Salida de pulsos: Max. 100 kHz, salida de colector abierto: Max. 30 kHz

La entrada
analdgica
entre CC+1

y +5V esta
disponible
con funcién
bias/ganancia
parala
entrada.

Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

- Rango de ajuste: de 0.00 a 6000 s
- 4 ajustes diferentes ACEL./DECEL., seleccionables mediante entrada digital
- Patrén de aceleracion/deceleracion: lineal, curva en S, curvilinea
- Modo de deceleracion (parada por inercia)
- Modo de aceleracién/deceleracion independiente para el funcionamiento "Jogging". (0.00 a 6000s)
- Tiempo de deceleracion para parada forzada: Parada retardada por parada forzada (STOP)
La curva S se cancela durante "Forzar parada”

Limite de frecuencia
(Limite alto y bajo)

- Especifica los limites superior e inferior en Hz
- Se puede seleccionar segun requerimiento, cuando la consigna de frecuencia cae por debajo del limite
especificado mediante el pardmetro asociado

Bias para frecuencia/
consigna PID

- Se pueden ajustar independientemente bias de frecuencia de ajuste y consigna PID (rango de ajuste: 0 a +100 %)

Entrada analdgica

- Ganancia : Ajustar en el rango de 0 a 200 %
- Off-set : Ajustar en el rango de -5,0 a +5,0 %
- Filtro : Ajustar en el rango de 0,00 s 2 5,00 s
- Polaridad : Seleccionar de + o0 +

Salto de frecuencia

- Se pueden ajustar tres puntos de salto y su anchura (0.0 a 30.0 Hz)

Funcionamiento
mediante temporizador

- Funcionamiento y parada segun el tiempo ajustado con el teclado. (Operacién de 1 ciclo)

Operacion jogging

- Funcionamiento con tecla @ (teclado estandar), @ o @ (teclado avanzado), o entrada digital FWD

o REV. (Ajuste independiente de tiempo de aceleracion/deceleracion, ajuste independiente de frecuencia)
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Especificaciones comunes

Elementos

Especificaciones

Observaciones

Control

Reinicio automatico tras
pérdida momentanea
de tension

(Alarma en caso de fallo eléctrico)

(Alarma cuando se recupera
el fallo eléctrico)

(Parada forzada)
(Continuacion del funcionamiento)

(Inicio a la frecuencia seleccionada
antes del fallo eléctrico)

(Arranque a la frecuencia de inicio)

(Arranque a la frecuencia buscada)

Parada por inercia en caso de fallo eléctrico y arranque a la frecuencia anterior al fallo

Limitador de corriente
de hardware

- Limita la corriente mediante hardware para prevenir una desconexion de sobrecorriente causada por una rapida variacion de la carga
o un fallo eléctrico momentaneo que no pueda ser cubierto por el limitador de corriente de software. Este limitador se puede cancelar

Limitador de corriente
de software

- Reduce automaticamente la frecuencia de modo que la corriente de salida se reduce por debajo del nivel de
funcionamiento preajustado

Funcionamiento con
alimentacién comercial

- Con la funcién de alimentaciéon comercial, el variador emite 50/60 Hz (SW50, SW60)

Compensacion
de deslizamiento

- Compensa el deslizamiento del motor para mantener las velocidades a la velocidad de referencia
independientemente de su par de carga
- Es posible una constante de tiempo de compensacién ajustable

Control droop

- En una maquina accionada mediante un sistema multimotor, esta funcién ajusta la velocidad de cada motor
individualmente para equilibrar su par de carga

Limite de par

Limitador de
corriente de par

Regulacion del par de salida o de la corriente de par de modo que el par de salida o la corriente de par se
encuentren en el valor preajustado o en uno inferior.

(El limite de la corriente de par esta disponible sélo en el modo IMPG-VC o PM-SVC.)

- Conmutable entre el primer y el segundo valor de limite de par.

- Se puede seleccionar "Limite de par" y "Limite de corriente de par"
- "Limite de par" o "Limite de corriente de par" mediante entrada analdgica

IMPG-VC
PM-SVC

Parada por sobrecarga

- Cuando el par o la corriente detectados superan el valor preajustado, el variador decelera y para o parada libre.

Control PID

- Procesador PID para el control de procesos/control de bailarina

- Funcionamiento normal/inverso

- Consigna PID: Teclado, entrada analdgica ([12], [C1] y [V2]), ajuste multiconsigna (se puede seleccionar entre
3 valores), comunicacion RS-485

- Realimentacion PID ([12], [C1] y [V2])

- Salida de alarma (alarma de valor absoluto, alarma de desviacion)

- Funcién de parada "dormir"

- Funcién Anti-reset windup

- Limitador de salida PID

- Congelacioén de la accion integral

Auto-reset

- Funcién auto-reset que hace que el variador intente resetear el estado de alarma y arrancar de nuevo sin emitir
(ninguin tipo de) alarma

- El nimero maximo de reseteos admisibles en los que el variador intenta salir automaticamente del estado de
desconexion es 20

Busqueda automatica de
la velocidad del motor

El variador busca automaticamente la velocidad del motor para iniciar la marcha. (Las constantes del motor se
deben ajustar: Auto tuning (offline))

Deceleracion
automatica

Si el voltaje del circuito del bus de continua o el par calculado, superan el nivel de deceleracién automatica,

el variador prolonga automaticamente el tiempo de deceleracion para evitar la alarma por sobrevoltaje.

(Es posible seleccionar la deceleracién forzada cuando el tiempo de deceleracion se hace tres veces mayor.)

- Si el par calculado supera el nivel de deceleracién automatica durante el funcionamiento a velocidad
constante, el variador evita la alarme por sobrevoltaje incrementando la frecuencia de salida

Caracteristica de
deceleracion (capacidad
de frenado mejorada)

- Las pérdidas del motor se incrementan durante la deceleracién para reducir la energia regenerativa en el
variador y evitar una alarma por sobrevoltaje

Funcionamiento con
ahorro energético

- Reduce el voltaje de salida para minimizar las pérdidas durante el funcionamiento a velocidad constante

Control de prevencion
de sobrecarga

- El variador reduce automaticamente la frecuencia de salida cuando la temperatura en los IGBT y la
temperatura ambiente se elevan debido a una sobrecarga

Funcionamiento con
baterias/SAl

Cancela la proteccion frente al subvoltaje de modo que el variador puede operar el motor en condiciones de
subvoltaje con baterias/SAl

Auto tuning (offline)

- Mide los parametros del motor mientras éste esta parado o en marcha para configurar los parametros del motor
- Modo tuning para medir sélo %R1y %X
- Modo tuning para medir los parametros de motor PM

Auto tuning (online)

- Ajusta automaticamente los pardmetros del motor mientras éste esta en funcionamiento para prevenir la
fluctuacion de la velocidad del motor causada por el aumento de la temperatura del motor

Control del ventilador de
refrigeracion ON/OFF

- Detecta la temperatura interna del variador y, si es baja, detiene el ventilador de refrigeracion
- La sefial de control del ventilador se puede emitir a una salida del variador

Ajustes del 1er
al 2° motor

- Conmutables entre los dos motores
Es posible guardar la frecuencia base, la corriente nominal, el refuerzo de par y la compensacién de
deslizamiento como datos para el primer y el segundo motor




VARIADORES FUJI ELECTRIC

FRENIEAce

Especificaciones comunes

Aviso anticipado
de vida util

condensadores de los PCB y del ventilador de refrigeracion.
- Una salida externa se realiza mediante una sefial de salida de transistor.
- Emite el aviso cuando el tiempo de mantenimiento o el nimero de arrancadas supera el valor preajustado.

- Temperatura ambiente: 40 °C (104 °F).
- Factor de carga: Corriente nominal del variador 100 % (espec. HHD), 80 % (espec. HND/HD/ND).

Elementos Especificaciones Observaciones
DI universal Es posible configurar una entrada digital y no asignarle ninguna funcién, de esta manera se puede leer via
comunicaciones y conocer su estado.
DO universal Es posible asignar una salida digital y activarla via comunicaciones, sin que el variador realice funcion alguna.
AO universal Es posible enviar una consigna analdgica via comunicaciones, y a su vez enviarla a una salida analdgica del variador.
- Filtro supresor para control de vibraciones (para IMPG-VC)
. ) ) . . IMPG-VC
Control de velocidad - Se puede seleccionar entre los cuatro ajustes de los parametros del lazo de velocidad. PM-SVC
(Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
En méaquinas como bobinadoras/desbobinadoras, regula la velocidad del motor para mantener constante la
Control de . P .
velocidad de linea velocidad periférica del rodillo. IMPG-VF
(Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
Control de El control de posicionamiento arranca en el punto de inicio ajustado y cuenta los pulsos del encoder. El motor | Excepto
posicionamiento con puede decelerar automaticamente a la velocidad lenta; la posiciéon de destino se puede detectar de modo que el | IMPG-VC
contador de impulsos | motor se pueda detener cerca de esta posicién. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.) PM-SVC
Funcionamiento Permite el funcionamiento sincrono de dos motores equipados con un encoder. (Requiere la tarjeta de encoder
maestro - esclavo opcional.)
Pre-excitacion La excitacion se lleva a cabo para crear el flujo magnético del motor antes de que éste arranque. (Requiere la tarjeta de encoder opcional) | IMPG-VC 8
f=
Control a velocidad cero| El motor se mantiene a velocidad cero, aunque la consigna sea diferente. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.) | IMPG-VC g
Servo lock Detiene el motor y lo mantiene a velocidad cero. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.) IMPG-VC 8
172]
E do de CC El variador inyecta corriente continua al motor, con el fin de manterlo parado a velocidad cero. Z
renado de Este control funciona durante el arranque y la parada. -8
]
Qo
- Funcion para controlar la activacion/desactivacion del freno mecanico. Ajuste por frecuencia, corriente 5
Control de freno ) Excepto [
5 y tiempo. PM-SVC e
= - Entrada de bloqueo de freno mecanico. L
c
8 - Entrada de consigna de par/corriente de par
Control de par = ancmn de Imyte de velgc]dad o IMPG-VC
- Bias de par (ajuste analdgico y digital)
(Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
gggti:gl del sentido Es posible ajustar un sentido de giro del motor prohibido (FWD o REV).
Gracias a la légica programable, es posible realizar las secuencias/calculos que el cliente requiera en su
aplicacion.
Es posible direccionar las funciones digitales y analégicas hacia las entradas/salidas del variador.
- Circuitos I6gicos
(Digital) AND, OR, XOR, detectores de flanco, contadores etc.
(Analdgicos) Suma, resta, multiplicacion, division, limites, valor absoluto, inversién con cambio de signo.
Loégica - Temporizadores
programable Retraso en la activacion, desactivacion, tren de pulsos, etc.
Rango: 0,0a600s
- Entradas/Salidas
Es posible utilizar las funciones de entrada y salida del variador en la l6gica programable.
- Otros
Hasta 200 pasos disponibles, cada paso dispone de dos entradas y una salida.
Funciones aplicables para
- Trefiladora
- Polipasto Las funciones especificas apropiadas para cada aplicacion se realizan mediante la I6gica programable.
- Hiladora
(travesarfio)
Pantalla Extraible con LEDs de 7 segmentos (4 digitos) , 7 teclas (PRG/RESET,FUNC/DATA,UP,DOWN, RUN,STOP,SHIFT)
y 6 indicadores LED (KEYPAD CONTROL,Hz,A ,kW,x10,RUN)
Monitor de velocidad (frecuencia de referencia, frecuencia de salida, velocidad del motor, velocidad del eje de
carga, velocidad de linea e indicacién de la velocidad en porcentaje), corriente de salida [A], voltaje de salida [V],
par calculado [%], potencia de entrada [kW], valor de consigna PID, valor de salida PID, salida PID, temporizador
Arranque/Parada . . . .
8 (funcionamiento con temporizador) [s], factor de carga [%], salida del motor [kKW]
5 Corriente de par [%] , consigna de flujo magnético [%], entrada analdgica [%)], watios-hora de entrada [kWh]
B Ratio alimentacion constante (valor de ajuste) (min), ratio alimentacion constante (en marcha) (s)
2
E - Se puede visualizar el aviso anticipado de vida Util de los condensadores del circuito principal, de los
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Elementos Especificaciones Observaciones
- Muestra la tensién del circuito de CC, corriente méxima de salida, watios-hora de entrada, datos de watios-hora
de entrada, temperatura (dentro del variador y en el disipador, valor maximo de cada uno), capacidad del
condensador de CC, vida util del condensador del circuito de CC (horas transcurridas y horas restantes), tiempo
Monitor de de funcionamiento total de conexién del variador, condensadores electroliticos en las tarjetas de circuitos
mantenimiento impresos, ventilador de refrigeracion y cada motor, tiempo restante hasta el proximo mantenimiento del motor,
@ arrancadas restantes antes del siguiente mantenimiento, nimero de arrancadas (de cada motor), factores de
o avisos (del Ultimo al antepenultimo), contenidos y nimeros de errores de comunicacion RS-485, factores de error
§ opcionales, numero de errores opcionales,version ROM del variador, teclado y puerto opcional.
E Estado I/0 Muestra el estado de las entradas/salidas digitales, analdgicas y de relé.
Bloqueo por contrasefa | Limita el cambio o la visualizacion en el cédigo de funcion.
Modo alarma Muestra la causa de la alarma.
Avisos Muestra la indicacion avisos (alarma leve).
Modo de funcionamiento | - Historial de alarmas: Guarda y muestra la causa de las Ultimas cuatro desconexiones (con un c6digo).
odealarma Guarda y muestra los datos de estado de funcionamiento detallados de las Ultimas cuatro alarmas.
Lugar de instalacién Interior
Estandar (tipo abierto)
-10 a +50 °C (espec. HHD/HND)
Temperatura ambiente ;\‘I‘I(E)GK/AS)L Sp(:)eipec. HD/ND)
-10 a +40 °C (espec. HHD/HND)
-10 a +30 °C (espec. HD/ND)
Humedad ambiente 5 a 95 % HR (sin condensacion)
Debe estar libre de gases corrosivos, gases inflamables, neblina de aceite, polvo, vapor, gotas de agua
Atmosfera y radiacion directa del sol. (Grado de polucién 2 (IEC60664-1)).
La atmosfera debe tener un reducido nivel de sal. (0.01 mg/cm? o menos al afio).
1000 m o menos
Si el variador se utiliza a una altitud superior a los 1000 m, debe aplicar el factor de reduccion de corriente de
salida que se indica en la tabla inferior.
S Altitud Factor de reduccién de corriente de salida
] . 1000 m o menos 1,00
g Altitud 1000 a 1500 m 0,97
) 1500 a 2000 m 0,95
S 2000 a 2500 m 0,91
& 2500 a 3000 m 0,88
Trifasico 400 V TIPO: 0203 o inferior TIPO: 0240 o superior
2 amenos de 9 Hz 3 mm:(@amplitud maxima) 3 mm:(amplitud méaxima)
9 a menos de 20 Hz 9,8 m/s? 2 m/s?
20 a menos de 55 Hz 2 m/s? 2 m/s?
55 a menos de 200 Hz 1 m/s? 1 m/s?
Vibracion
Trifasico 200 V TIPO: 0069 o inferior
2 amenos de 9 Hz 3 mm:(amplitud maxima)
9 a menos de 20 Hz 9,8 m/s?
20 a menos de 55 Hz 2 m/s?
55 a menos de 200 Hz 1 m/s?
2 Te -25 a +70 °C (durante el transporte) . . . .
¢ | Temperatura 5 — Evite los lugares en los que el variador se pueda ver sometido a cambios
§ - geths onelelant L iacue) repentinos de temperatura que puedan ser causa de formacién de condensacion.
£ | Humedad relativa 5a95 % HR
§ Atmé El variador no se debe exponer al polvo, a la luz directa del sol, a los gases corrosivos o inflamables, a las neblinas de aceite,
3 mosfera ) . . . ) =
& al vapor, a las gotas de agua o a la vibracién. La atmésfera debe tener un reducido nivel de sal. (0,01 mg/cm? o menos al afio)
g Presion 86 a 106 kPa (durante el almacenaje)
i | atmosférica 70 a 106 kPa (durante el transporte)

*Nota : El significado de las abreviaturas es el siguiente:
VF

Control V/f
IM-SVC(DTV)
VF con SC
IMPG-VF
IMPG-ATB
IMPG-VC
PM-SVC

Control vectorial sin encoder (control vectorial de par dinamico)

Control V/f con compensacion de deslizamiento

Control V/f con encoder (requiere la tarjeta de encoder opcional)

Control V/f con encoder (+ refuerzo de par automatico) (requiere la tarjeta de encoder opcional)
Control vectorial con encoder (requiere la tarjeta de encoder opcional)

Control vectorial sin encoder para motor de imanes permanentes
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Diagrama basico

I Con puerto de comunicacion CAN integrado y con salida analégica sencilla

FRNCJCCE2m-OE

de la fuente de alimentacion "CN UX"
- Conector de corriente del ventilador
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Fuente de alimentacion auxiliar de control

GA
En caso de motor con ventilador de refrigeracion integrado
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Terminal de tierra 986 de carga CN NW
30C
Conector RJ45 Salida de alarma
+24veC [ ov 0B | (para cuslquier » Salidas de relé
4 30 30A fallo)

EN) Teclado 1

e 2 (estandar)

Entrada de habilitacion % 4:% Puerto de comunicacién 1
EN2) ﬁL (RS-485)

o
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@
o
©
£
o
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-

Conector opcional

|

Terminal para
entradas digitales (24 V)

<Y2> | Aviso anticipado de

@ sobrecarga del motor
‘tﬁ <Y1> & Variador en marcha Salida de transistor
> Terminal comun para

Orden de marcha adelante ¢——
. <CMY> .
Orden de marcha inversa salidas de transistor
(SINK/SOURCE)
Seleccionar multi-frecuencia (pasos 0 a 1)
o : e p Salida de corriente_ FMI
Entrada digital < Seleccionar multi-frecuencia (pasos 0 a 3) (4 (0) a 20 MACC)
i i i Salida de voltaje _FMV [FM] . N Salida analdgica /
Seleccionar multi-frecuencia (pasos 0a 7) 08 +10VC0) Frecuencia de salida 1 = impu|sosg
Parada por inercia Salida de impulsos_FMP
(25 a 32 kp/s)
Resetear alarma
Terminal comdn para
entradas digitales J l* Comdn de las entradas/salidas analogicas
(+10vce)
de fuente d [13]
Entrada de voltaje 12 DX+
) 5 (0a+10VCC) > - DX- Puerto de comunicacion 2
Entrada de voltaje para ajuste 112 (0a+10VCC) > CAN+ (RS-485)
0a+10VCC (0ax10VCC) D) <k CAN: (CAN-BUS)
= swe .
ferminal comun para Conector RJ45
entradas analogicas rmm— [11] Al P
Entrada analégica ! Entrada de corriente C1
| (4 (0) a 20 MACC)
@ — [C1] Entrada de termistor PTC <€J Q
(+) ™ Iy
. " Entrada de voltaje V2 swe
Entrada de corriente/voltaje para ajuste \‘ ! |
“0azomACC/0arOVCe ||| (0a+10vee) ¢
(6) Se==r"
DBR: Resistencia de frenado dinamico *1 Si conecta una reactancia de CC opcional (DCR), retire el puente de los terminales P1y P(+).
DCR: Reactancia de CC Los tipos 0139 (espec. ND), 0168 (espec. HD) y los tipos superiores al 0203 se deben conectar la DCR (s6lo 400 V).
RCD: Dispositivo de proteccion de corriente Utilice un DCR cuando la capacidad del transformador de la fuente de alimentacion supere los 500 kVA y sea
diferencial-residual 10 veces mayor o mas que la capacidad nominal del variador, o cuando haya cargas accionadas mediante tiristor
ELCB: Interruptor diferencial en la misma linea de alimentacion.
MC:  Contactor magnético *2 El ajuste por defecto es ldgica positiva "source" para el modelo UE.

MCCB: Interruptor magneto-térmico

El diagrama de cableado se debe utilizar como referencia sélo cuando se usa un modelo estandar

NOTA de bloque de terminales.

A la hora de cablear su variador y/o antes de aplicar la tensién, siga siempre los diagramas de conexiones
y las informaciones relevantes del manual del usuario.
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K]
5
= Simbolo Nombre Funciones Observaciones
g
L1/R, L2/S,L3/T Entrada de alimentacién del circuito Alimentacion de entrada trifasica.
L1/L, L2/N principal Alimentacién de entrada monofasica.
RO. TO Entrada de alimentacién auxiliar para Respaldo de la fuente de alimentacion del circuito de control, conectar las lineas de CA Talla 0059 o superior (s6lo 400 V)
= J el circuito de control igual que las de la entrada principal de corriente.
aQ . s ™ " L e " " ™
S| R1,T1 Entrada. de allmentaC[on auyyhar para AImen?amon auxlllar de ventiladores, solamente para tallas a partir de 0203 cuando se utiliza Talla 0203 o superior (s6lo 400 V)
s los ventiladores de refrigeracion un equipo regenerativo PWM.
Liuv,w Salidas del variador Para conectar un motor trifasico.
§ P(+), P1 Conexion de la DCR Terminales de conexion de la reactancia de continua.
O | P(), N() Unidad de frenado externa Terminales de conexionado de la unidad de frenado externa Se utiliza para un sistema de conexion de bus de CC.
P(+), DB Resistencia de frenado Para conectar una resistencia de frenado externa (opci6n). E::: ggg z :rr\]ffz:\lg: (éZ?iZ gz ggg \\g
[-L]e} Conexion a tierra del variador Terminales de conexion a tierra para el variador.

Fuente de alimentacion (+10 V CC) para potenciémetro de comando de frecuencia
[13] Fuente de alimentacion para el potenciémetro (resistencia variable : 1 a 5 kQ es aplicable).
Se debe conectar el potenciémetro de 1/2 W de consigna o mas.

Valores maximos de alimentacion :
10 VCC, 10 mACC.

Entrada analdgica para ajuste de corriente - El voltaje de entrada externo se debe usar como uno de los comandos de abajo. Impedancia de entrada: 22 kQ
Funcionamiento normal> | o & 1'oE % 0500 Eirivl de onraca ta mitado.
<Funcionamiento normal> | 52 {4y0yCG/0a+ 100 % Ei ivel de

+10a0a-10VCC/-100 % a0a 100 %

-10Va0a+10VCC/+100 % a0a-100 % Ganancia: 0 2 200 %
L - Offset: 0a+5 %

Bias: + 100 %
Filtro: 0,002 5,00 s

<Funcionamiento inverso>

(Ajuste de frecuencia principal)
(Control PID)
(Ajuste de frecuencia auxiliar 1,2)

- En el caso de entrada de sefiales analdgicas en el variador procedentes de varios sensores
[2] como los sensores de temperatura en los equipos de aire acondicionado, pugde monitorizar el
estado de los dispositivos externos mediante el enlace de comunicacion. Utilizando un
coeficiente de visualizacion apropiado, también puede convertir varios valores en cantidades
fisicas, como la temperatura y la presion, antes de que se visualicen.

(Monitor de entrada analdgica)

. . - Se usa como ganancia para el comando de frecuencia.
(Ajuste de ganancia) | _ (94 3200 % para0a 10 V CC.

(Valor limite de par)

- Se usa como valor de comando de par analégico

(Comando de par/comando de corriente de par) (Requiere la tarjeta de encoder opcional.)

(Valor de bias de par) - Se usa como valor de comando de par analégico. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
(Valor de limite de velocidad) - Se usa como valor limite de velocidad analdgico de FWD/REV. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
(C1) | Entrada analégica para ajuste de corriente - El voltaje de entrada externo se debe usar como uno de los comandos de abajo. Impedancia de entrada: 250 Q
”””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””” Entrada maxima 30 mACC
. . 4a20mA/0a100 % /-100 % a0 a 100 % (*1) X X s
<Funcionamiento normal> 0a20mA/0a100 % /-100 % a0a 100 % (*1) Elzrgv;IAde entrada esta limitado
: : : 20a4mA/0a100 % /-100 % a0a 100 % (*1) .
<Funcionamiento inverso> | 543 o mA 702100 % /100 % a 0 a 100 % (1) Ganancia: 0 a 200 %
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Offset: 0a+5 %
(Ajuste de frecuencia principal) - Se usa como consigna de comando de frecuencia principal. Bias: + 100 %
(Control PID) | - Se usa como consigna de PID o sefial de realimentacion PID. Filtro: 0,002 5,00 s
(Ajuste de frecuencia auxiliar 1,2) | - Se usacomo consigna auxiliar que se suma a la principal.
§ - En el caso de entrada de sefiales analdgicas en el variador procedentes de varios sensores
=l como los sensores de temperatura en los equipos de aire acondicionado, puede monitorizar el
‘% . L, estado de los dispositivos externos mediante el enlace de comunicacion. Utilizando un
= (Monitor de entrada analogica) | cogficiente de visualizacion apropiado, también puede convertir varios valores en cantidades
P fisicas, como la temperatura y la presion, antes de que se visualicen.
o [ T ST
® . . - Se usa como ganancia para el comando de frecuencia.
£ (Ajuste de ganancia) | _ 4°2 500 9 para 4(0) a 20 MACC.
(Valor limite de par) | - Se usacomo valor limite de par analégico.
(Comando de par/comando de corriente de par) - Se usa como valor de comando de par analdgico / valor de comando de corriente de par.
(Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
(Valor de bias de par) [ -Seus: :
(Valor de limite de velocidad) - Se usa como valor limite de velocidad analdgico de FWD/REV. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
[C1] (V2) | Entrada analégica para ajuste de corriente - El voltaje de entrada externo se debe usar como uno de los comandos de abajo. Impedancia de entrada: 22 kQ
’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ Entrada maxima + 15 VCC
. . 0a+10VCC/0a 100 % /-100a0a 100 % (0 a+5VCC/0a 100 %) ; it
<Funcionamiento normal> 02a+10 VCC/0a +100 % /100 a 0 a 100 %(*1) (0 a 5 VCC / 0 a +100 %) ELn;v;IVdCeCentrada esta limitado

+10a0VCC/0a 100 % -100 % a0a 100 %

+10a0VCC/0a+100 % /-100a0a 100 % (*1) g?fgzgcéa;(ias%})o %
. x o

Bias: + 100 %
Filtro: 0,00 25,00 s

<Funcionamiento inverso>

(Ajuste de frecuencia principal)
(Control PID)
(Ajuste de frecuencia auxiliar 1,2)

- En el caso de entrada de sefiales analdgicas en el variador procedentes de varios sensores
como los sensores de temperatura en los equipos de aire acondicionado, puede monitorizar el
(Monitor de entrada analdgica) estado de los dispositivos externos mediante el enlace de comunicacion. Utilizando un
coeficiente de visualizacion apropiado, también puede convertir varios valores en cantidades
fisicas, como la temperatura y la presion, antes de que se visualicen.

- Se usa como ganancia para el comando de frecuencia.

-0a200 % para0a 10 VCC

(Valor limite de par) | - Se usa como valor limite de par analégico

- Se usa como valor de comando de par analdgico / valor de comando de corriente de par
(Requiere la tarjeta de encoder opcional.)

(Ajuste de ganancia)

(Comando de par/comando de corriente de par)

(Valor de bias de par) - Se usa como valor de comando de par analdgico. (Requiere la tarjeta de encoder opcional.)
(Valor de limite de velocidad) | - Se usa como valor limite de velocidad analogico de FWD/REV. (Requiere Ia tarjeta de encoder opcional)
(PTC) | (Termistor PTC) - Conexién del termistor PTC para proteger el motor frente al sobrecalentamiento.
)| Comun entradas analégicas Comun de las entradas analégicas [12], [13], [C1], y sefiales de salida analégicas [FM]. Este terminal estd eléctricamente aislado

del terminal [CM], [CMY].
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Monitor analégico La salida puede ser o bien voltaje (0 a 10 VCC), corriente (4(0) a 20 mACC), o bien tren
de pulsos (25 a 32000 p/s).
Cualquier elemento se puede seleccionar desde los siguientes elementos.
<Salida de voltaje>(*3) 0a+10VCC/0a100 % (0a+5VCC/0a 100 %)
Impedancia del dispositivo externo: Min. 5 kQ (con una salida de 0 a 10 VCC)
(Mientras el terminal esté emitiendo de 0 a 10 VCC, puede hacer funcionar hasta dos
voltimetros analégicos con una impedancia de 10 kQ.)
(23
3 4a20mA/0a100 %
° <Salida de corriente>(*3) | 0a20mA/0a 100 %
:—3\, =0 Impedancia del dispositivo externo: max. 500 Q (con una salida de 4(0) a 20 mACC)
f=
< 2
8 " Fngg dg sali(I:Ia 25 a 32000 p/s fondo d I Ganancia: 02300 %
el . alida de pulsos: 25 a p/s fondo de escala
g fielcalpiisol) Anchura del pulso: aprox. 50 %
Frecuencia de salida 1 (antes de compensacion de deslizamiento)
Frecuencia de salida 2 (después de compensacion de deslizamiento)
+Corriente de salida Voltaje de salida +Par de salida
+Factor de carga +Potencia de entrada +Valor de respuesta PID (PV)
«Velocidad actual / velocidad estimada +Voltaje del bus de continua  +AO universal
Monitorizacion +Salida de motor ~Calibracion de salida analdgica +Consigna PID (SV)
+Salida PID (MV) Desviacion de posicion en funcionamiento sincrono
(requiere la tarjeta de encoder opcional.)
-Salida de l6gica personalizable 1 a 10 “Temperatura del ventilador
de refrigeracion del variador
+Valor de respuesta PG (requiere |a tarjeta de encoder opcional.)
[cM] Digital comin Terminales comunes para las sefales de entrada digitales.
-Seleccion de multifrecuencia (pasos 0 a 1)  -Seleccion de multifrecuencia (pasos 0 a 3)
-Seleccion de multifrecuencia (pasos 0 a7) -Seleccion de multifrecuencia (pasos 0 a 15)
[X1] Entrada digital 1 +Seleccion de tiempo de ACEL/DECEL (2 pasos)  =Seleccion de tiempo de ACEL/DECEL (4 pasos)
+Habilita el funcionamiento de 3 conductores  +Parada por inercia
*Reset de alarma +Habilitar disparo de alarma externa
*Preparado para jogging *Seleccionar comando de frecuencia 2/1
+Seleccionar motor 2 (M2) +Habilitar frenado de CC
+Seleccionar nivel de limitador de par 2/1 -Cambiar a alimentacion comercial (50 Hz)
-Cambiar a alimentacién comercial (60 Hz) +UP (incrementar la frecuencia de salida)
[X2] Entrada digital 2 +DOWN (reducir la frecuencia de salida) +Habilitar cambio de datos con el teclado
*Cancelar control PID «Conmutar entre funcionamiento normal/inverso
«Interlock «Cancelar el control de par
<Habilitar enlace de comunicacion via RS-485 o bus de campo (opcion)
Dl universal
~Habilitar bisqueda automatica de la velocidad del motor
+Forzar parada -Pre-excitacion (EXITE) . . .
[X3] Entrada digital 3 +Resetear las componentes PID integral y diferencial 82::2?:;%fo“'un:r"?:_azméeztg :SAON
2 +Mantener I? comeonente PID integral «Seleccionar el funcionamiento por teclado (local) CaiiEroas fuente: 9’7 216 mA
£ -gensor el g q a s 9 (terminal [X5])---Entrada de tren
° -Start/reset +Cambiar al modo de recepcion de impulsos en serie de pulsos
© ~Activar el modo hacia atras *Habilitar parada por sobrecarga : .
§ +Comando servo lock *Entrada de tren de pulsos el et veliE: 2V @ miEres
3 L +Signo de tren de pulsos «Funcionamiento con bateria / SAl . . .
= [X4] Entrada digital 4 -Seleccionar bias de par 1 -Seleccionar bias de par 2 gzw;n:edggl;ﬂc|:r::jrrr1rll?:itbo|:n O
w +Mantener bias de par +Comprobar control de freno 0.5mA o meno?
Control de velocidad de linea -Cancelar control de velocidad de linea V‘olta'e' 29 397 VGG
“Mantener en la memoria la frecuencia de control de la velocidad de linea ie:
-Contar el tiempo de funcionamiento del motor de alimentacién comercial 1
-Contar el tiempo de funcionamiento del motor de alimentacién comercial 2
[X5] Entrada digital 5 / Entrada de tren *Seleccionar control droop -Seleccionar parametro 1
de pulsos -Seleccionar parametro 2 -Cancelar l6gica personalizable
~Borrar todos los temporizadores de |dgica personalizable +Cancelar deceleracion automatica
Ejecutar consigna de marcha adelante +Ejecutar consigna de marcha inversa
-Ninguna funcion asignada +PID multietapa comando 1
+PID multietapa comando 2
[FWD] Orden de marcha adelante - Se puede cambiar entre SINK/SOURCE con ayuda del interruptor interno.
- Estos codigos de funcion también pueden cambiar el sistema légico entre normal
y negativo para definir como interpreta la légica del variador el estado ON u OFF
de cada terminal.
- El terminal [X5] se puede definir como terminal de entrada de tren de pulsos.
X (Si se usa la tarjeta de interfaz PG, la funcién de entrada de tren de pulsos asignada
[REV] Orden de marcha inversa al terminal [X5] del variador se invalida.)
Utilizar exclusivamente con una entrada digital.
0 a 30 kHz (colector abierto) / 100 kHz (push-pull)
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" ) L (1) Fuente de alimentacion para controlador programable de circuito logico de salida (max.
[PLC] Rositivo flents de alimentacion intemea CC24V CC100mA.) (2) Fuente de alimentacion para circuito 16gico de salida.
[CM] Negativo fuente de alimentacion interma | Negativo de la fuente de alimentacion interna (0 VCC).
+Variador en marcha +Salida de variador on
+Sefial de frecuencia (velocidad) alcanzada «Sefial de frecuencia (velocidad) alcanzada 2
*Sefial de frecuencia (velocidad) alcanzada 3 *Frecuencia (velocidad) detectada
*Frecuencia (velocidad) detectada 2 +Frecuencia (velocidad) detectada 3
*Baja tension (variador parado) +Polaridad de par detectada
+Limitacion de la salida del variador
*Reinicio automatico tras fallo eléctrico momentaneo
*Deceleracion tras fallo eléctrico momentaneo
+Aviso anticipado de sobrecarga del motor +Limitacion de salida del variador con retardo
*Funcionamiento de teclado habilitado +Variador listo para funcionar
(1] Salida de transistor 1 *Seleccionar funcién de terminal AX (para MC en el lado primario)
*Sefial de transicion de etapa para funcionamiento patron
*Serial de conclusion de ciclo para funcionamiento patron
+Etapa de funcionamiento patron 1 +Etapa de funcionamiento patron 2
*Etapa de funcionamiento patron 4 *Ventilador de refrigeracion en marcha
*Reinicio automatico +DO universal
*Aviso anticipado de sobrecalentamiento del radiador *Sincronizacion completada 24 VCC (22 a 27 VCC),
+Alarma de vida (il +Pérdida de referencia detectada max. 100 mA
S *Control de prevencion de sobrecarga +Corriente detectada Este terminal esta
R +Corriente detectada 2 +Corriente detect i i
2 -ggrri:nt: g:i:?i;iitada -2;”:21 Pelge o electrlca_mente aislado de
@ : los terminales [11] y [CMY].
& “Control PDbajo L Rango admisible: +22 a
el *Parada del motor debido a la funcion *dormir* +27 VCC, 50 mA, max.
3 *Deteccion de bajo par de salida *Par detectado 1 corriente de fuga 0,1 mA
% *Par detectado 2 *Motor 1 seleccionado o menor
n *Motor 2 seleccionado *Marcha adelante
*Marcha inversa +*En modo remoto
+Sobrecalentamiento del motor detectado por el termistor
*Sefial de freno
*Rotura de hilo de terminal [C1] *Velocidad alcanzada
+Coincidencia de velocidad «Error PG detectado
*Bajo voltaje detectado +Alarma al sobrepasar la posicion de parada
[Y2] Salida de transistor 2 +Contaje de posicién actual excedido *Sefial de fin de posicionamiento
*Salida de temporizador +Temporizador de mantenimiento
*Sefial de frecuencia alcanzada *Indicacion de alarma 1
*Indicacion de alarma 2 *Indicacion de alarma 4
*Indicacion de alarma 8 +Alarma leve
+Salida de alarma (para cualquier alarma) +Fallo del circuito de habilitacion
*Entrada habilitacion OFF “Transistor de frenado roto
*Sefial de salida de l6gica programable 1 +Sefial de salida de l6gica programable 2
*Sefial de salida de l6gica programable 3 +Sefial de salida de l6gica programable 4
*Sefial de salida de logica programable 5 *Sefial de salida de ldgica programable 6
*Sefial de salida de l6gica programable 7 +Sefial de salida de l6gica programable 8
*Sefial de salida de logica programable 9 *Sefial de salida de logica programable 10
Este terminal esta
[CMY] Comdn de la salida de transistor | Terminal comun para terminales de sefal de salida del transistor eléctricamente aislado de
los terminales [11]s y [CM]s.
L, i ) ) Especificaciones del contacto:
‘% - Emision de una sefial libre de potencial, cuando el variador se para | 55, VCA, 0,3 A
© Salida de relé de alarma poruna alar_ma. . . ) ’ coso=0,3
2 [30A], [30B], [30C]| (para cualquier fallo) - Como sa!lda de relé se le pueden asignar las mismas funciones | 48vcc, 0,5 A
he) que al terminal Y. Vida Gtil del contacto: 200,000
Tug - Es posible invertir la funcién de activacion por software (por ej. de N.C. aN.O.) | (con intervalos de conmutacion
de un segundo)
Conforme EN 1SO13849-1:2008 + AC:2009 Cat.3 PL=e )
T - Cerrando el circuito entre los terminales [EN1] y [PLC] o los Corriente (.je la fuente al
S terminales [EN2] y [PLC] se detiene de salida de potencia del encender : 5-10 ,mA
] [ENA] ERSPS variador. (Desconexién de par segura: STO) bJ:Tg]ra_ll [(é?\l]voltaje entre
2 [EN2]Y £ da de habilitacion 2 - Estos terminales se utilizan Unicamente en légica positiva "source". oV
B Dlacalusiiabiizeion - Si uno de estos terminales de entrada se mantiene OFF durante | (apagar)
2 50 ms o mas, el variador lo interpreta como una discrepancia '22, a 27V (encender)
= causando una alarma ECF. Este estado de alarma se puede eliminar C_orrlente de fuga
5 apagando y encendiendo de nuevo el variador. : 0,5 mA o menor
(1) Fuente de alimentacion para controlador programable de circuito légico de salida
[PLC] Positivo fuente de alimentaciénintema | (méx. CC24V CC100mA.)
(2) Fuente de alimentacion para circuito 1ogico de salida
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(1) Se utiliza para conectar el variador con el teclado. El variador suministra corriente
al teclado mediante los pines que se especifican mas abajo. El cable de extension para
el funcionamiento remoto utiliza conductores conectados a estos pines para suministrar
la corriente del teclado.
(2) Retire el teclado del conector RJ-45 estandar y conecte el cable de comunicacion
RS-485 para controlar el variador mediante el PC o el PLC (control de ldgica
Conector RJ-45 Conector RJ-45 estandar programable).
para el teclado (Puerto de comunicacién
RS-485 1) Se dispone de los siguientes protocolos:
e - Modbus RTU
:g - Protocolo de variador Fuiji para fines generales
& - Sistema de arranque/parada asincrono * Semidiplex
5 - Longitud méaxima del cable de transmision : 1640 pies (500 m)
g - Velocidad maxima de comunicacion : 38,4 kbps
© Un puerto de comunicacion transmite datos mediante el protocolo
multipunto RS-485 entre el variador y un ordenador personal u otro
equipo, como un PLC.
[DX+], . ; o .
[DX-], Conector RJ-45 e_s'ta”_d,ar Se dispone de los siguientes protocolos:
(SD] (Puerto de comunicacién - Modbus RTU . . '
RS-485 2) (*4) - Protocolo de variador Fuji para fines generales
- Sistema de arranque/parada asincrono « Semiduplex
- Longitud méaxima del cable de transmision : 1640 pies (500 m)
- Velocidad maxima de comunicacion : 38,4 kbps
[CAN+], ,
[CAN-], Conector RJ-45estandar | o g e comunicacién GiA CANOpen DS-301 y DSP-402
[SHLD] (Puerto de comunicacién CAN) (*5)

(*1) En caso de aplicar la funcion bias/ganancia.

(*2) Sélo el FRNOOO E20-GB tiene la salida FM2. No dispone de monitor de impulsos, pero si de monitor analdgico (salida de voltaje / corriente).

(*3) Uso exclusivo. Se debe cambiar en el terminal PCB.

(*4) FRNOOO E20 - OGA tiene el conector RJ-45 en el terminal PCB. La comunicacién de bus CAN se puede realizar también mediante este conector. Pero no se puede utilizar con la
comunicacion RS-485 al mismo tiempo.
FRN OOOE20 - OGB tiene el de barra en el terminal PCB en lugar del conector RJ45. La comunicacion de bus CAN no esta disponible en este tipo.

(*5) En el conector RJ-45 del terminal PCB. El uso simultaneo con comunicaciones RS-485 no es posible.
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I Como leer la referencia

FRN 0022

Nombre de la serie é

[ FRN [ Serie FRENIC |

Trifasico 400 V:
Nivel de corriente nominal de la especificacion ND
[Modelo: 0002 a 0590]

Trifasico 200 V:

Nivel de corriente nominal de la especificacion HND
[Modelo: 0001 a 0115]

Monofésico 200 V:

Nivel de corriente nominal de la especificacion HHD
[Modelo: 0001 a 0011]

Rango de aplicacion
Aplicaciones industriales, altas prestaciones,
funcionalidad multiple

4

Caodigo de desarrollo 2: 2

- []
TDestino:

E: Europa
G@: Global
®A: 1 terminal CAN, 1 salida
analogica de corriente
®B: NINGUN terminal CAN,
2 salidas analégicas
de corriente

Entrada de fuente de alimentacion
4: Trifasico 400 V

2: Trifasico 200 V

7: Monofasico 200 V

S: Estandar (tipo basico)
E: Tipo con filtro CEM integrado

Dimensiones externas

68 D [Unidad:mm] 110 [Unidad:mm]
0,6 66,8 D1 D2 7 96,3 7 D
@ 56 1 |3 40,1 66,8 Teclado D1 D2
% ° sz | 0 o s
= 5888 ]
< @06 E/Teclado 1 @m I
- B R
< Bo
[ | &
~| @ =) =
8 = 7
i
Placa de =
4]
op 80 ! caracteristicas
1A
! o
© ‘>L<_5:L Placa de -
caracteristicas

Dimensiones [mm]

Voltaje de la fuente Dimensiones [mm]

de alimentacion

Voltaje de la fuente

Tipo de variador Tipo de variador

22

FRNOO01E2S-2G[] 85| 77 8

. : FRNO002E2S-2G[] 85| 77 8
Trifasico serie de 200 V FRNOOOAE2S-2G] 100 77153
FRNOOO6E2S-2G[L] | 132 | 84| 48

FRNOOO1E2S-7G[] 85| 77 8

- " FRNOO02E2S-7GL] 85| 77 8
Monofasico serie de 200 V FRNOO03E2S-7GE] | 707 | 84 23
FRNOOO5E2S-7GL] | 152 | 104 | 48

de alimentacion D
FRNOO002E2S-4G[] | 119 | 85| 34
s . FRNOO04E2S-4G[] | 143 | 85| 58
Trifasico serie de 400 V FRNOOOBE2S-4GL] | 143 | 85| 58
FRNOOO7E2S-4GL] | 143 | 85| 58
s . FRNOO10E2S-2G[] | 143 | 85| 58
Trifasico serie de 200 V FRNOOT2E2S-2GL] 123 85 58
Monofasico serie de 200 V| FRNOOO8E2S-7GL] | 153 | 95| 58
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Dimensiones externas

140 [Unidad:mm] 180 158 [Unidad:mm]
6 128 6 143 8 164 8 87,7
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Voltaje de la fuente ‘ Tipo de variador

Voltaje de la fuente
de alimentacion

de alimentacién
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Dimensiones externas
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VARIADORES FUJI ELECTRIC

FRENIC.‘ACG
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Tipo de variador
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Voltaje de la fuente Dimensiones [mm]

‘ Tipo de variador

de alimentacién D2
FRNOOO1E2E-2GA 112 | 104 8

Trifasico serie FRNOOO2E2E-2GA 112 | 104 8
de 200V FRNOOO4E2E-2GA 127 | 104 | 28

FRNOOOGE2E-2GA 152 | 104 | 48

Trifasico serie de 400 V ‘

FRNO590E2 -4

FRNOOO1E2E-7G[] | 112 | 104 8
FRNOOO2E2E-7G[] | 112 | 104 8
FRNOOO3E2E-7GL] | 127 | 104 | 23

Monoféasico serie
de 200 V
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Tipo de variador
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FRENIL'.‘Ace

VARIADORES FUJI ELECTRIC

Opciones

Adaptador

Tipo Opcidén Funciones
OPC-E2-ADP1 ADP1:El adaptador se monta en el lado frontal del variador. El adaptador se usa desde 0002
hasta 0044 de 400 V, desde 0001 hasta 0069 de 200 V para FRENIC-Ace.
OPC-E2-ADP2 Adaptador de montaje para ADP2:E| adaptador se monta en el interior del variador. El adaptador se usa desde 0059
tarjeta opcional hasta 0072 de 400 V, desde 0069 hasta 0115 de 200 V para FRENIC-Ace.
OPC-E2-ADP3 ADPS:El adaptador se monta en el interior del variador. El adaptador se usa en superiores a 0085
de 400 V para FRENIC-Ace.

Opciones comunicaciones y entradas / salidas

Tipo Opcidn Funciones

La opcion de interfaz DeviceNet permite a los variadores de la serie FRENIC-Ace la comunicacion

OPC-DEV Tarjeta de comunicacion DeviceNet de una interfaz con DeviceNet para que el FRENIC-Ace pueda funcionar como esclavo DeviceNet.

La opcidn de interfaz CC-Link permite a los variadores de la serie FRENIC-Ace la comunicacion

OPC-CCL Tarjeta de comunicacion CC-Link de una interfaz con CC-Link para que el FRENIC-Ace pueda funcionar como esclavo CC-Link.

DI: La consigna de velocidad se puede dar con 8 o 12 bits, mediante cddigo binario o BCD

Tarjeta de interfaz de entrada/ (0299,9/0 a 999). Afiade hasta 13 entradas digitales adiciones.

OPC-DIO

salida digital DO: Afade hasta 8 salidas digitales.
OPC-AIO Tarjeta de interfaz de entrada/ La tarjeta de interfaz I/O permite a los variadores de la serie FRENIC-Ace introducir sefiales
salida analégica de entrada y salida analégicas.

* Se necesita un adaptador.

Componentes que utilizan el panel de terminales de control

Tipo Opcion Funciones

La tarjeta de comunicaciones RS-485 incorpora dos puertos exclusivamente disefiados para

OPC-E2-RS Tarjeta de comunicaciones RS-485 | - |\ "¢ variadores de la serie FRENIC-Ace.

Con el montaje de esta tarjeta en el variador dispone de control de velocidad, control de posicion y funcionamiento sincrono.
OPC-E2-PG Tarjeta de encoder (5 V) « Colector ablertp (resistencia pull-up: 620 Q): 30 kHz

» Complementario (totem-pole push-pull)

+ Salida de voltaje

Con el montaje de esta tarjeta en el variador dispone de control de velocidad, control de posicion y funcionamiento sincrono.
« Colector abierto (resistencia pull-up: 2350 Q): 30 kHz

+ Complementario (totem-pole push-pull)

« Salida de voltaje: 100 kHz

OPC-E2-PG3 Tarjeta de encoder (12/15 V)

Teclado
Tipo Opcién Funciones
TP-A1-E2C Teclado multifuncion LCD (pantalla de cristal liquido) con retroiluminacion.
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Voltaje de la fuente
de alimentacién

Tipo de variador Tipo de opcion
FRNOO59E2 M -4#
FRNOO72E2 M -4#
FRNOO85E2 M -4#
FRNO105E2 M -4#
FRNO139E2 M -4#
FRNO168E2 M -4# NEMA1-203E2-4
Trifasico 400 V FRNO203E2 M -4#
FRNO240E2 M -4#
FRNO290E2 M -4#
FRNO361E2M-4#
FRNO415E2 M -4#
FRNO520E2 M -4#
FRNO590E2 M -4#

#: Destino (A: para Asia, E: para Europa, K: para Corea)
Il: S: Standard (tipo basico), E: Tipo con filtro CEM integrado (0059 a 0590)

NEMA1-72E2-4

NEMA1-105E2-4

NEMA1-110G1-4

Opciones

NEMA1-160G1-4

NEMA1-590E2-4
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Motores de uso general

Motores de uso general de 400 V

Cuando se acciona un motor de uso general de 400 V con un
variador utilizando cables excesivamente largos, se puede
daniar el aislamiento del motor. En caso necesario, utilice un
filtro de circuito de salida (OFL) después de consultar con el
fabricante del motor. Los motores Fuiji no necesitan filtros de
circuito de salida gracias a su aislamiento reforzado.

Caracteristicas de par y aumento de la temperatura

Cuando el variador se emplea para accionar un motor de uso
general, la temperatura del motor aumenta mas que cuando
se acciona utilizando una fuente de alimentacién comercial.
En el rango de baja velocidad el efecto de refrigeracion se
debilitara, por lo tanto, reduzca el par de salida del motor.
Si se requiere un par constante en el rango de baja
velocidad, utilice un motor con variador Fuji o un motor
equipado con un ventilador con alimentacion externa.
Vibracion

Cuando un motor accionado por un variador se instala en una
maquina, pueden darse resonancias causadas por las
frecuencias naturales del sistema de la maquina.
El funcionamiento de un motor de dos polos a 60 Hz 0 mas
puede causar vibraciones andémalas.

* Considere la posibilidad de usar acoplamientos apilados
0 goma amortiguadora.

* También se recomienda utilizar el control de frecuencias de
salto del variador para evitar los puntos de resonancia.

Ruido

Cuando se utiliza un variador con un motor de uso general,
el nivel de ruido del motor es superior al del motor de
alimentacion comercial. Para reducir el ruido, aumente la
frecuencia portadora del variador. El uso a alta velocidad
y a 60 Hz o mas también puede generar mas ruido.

Motores especiales

Motores a prueba de explosion

Si utiliza un motor a prueba de explosién con un variador,
utilice una combinacién de motor y variador aprobada
previamente.

Motores con frenos

En el caso de los motores equipados con frenos conectados
en paralelo, su energia de frenado debe proceder del circuito
primario (alimentacion comercial). Si, por error, la energia de
frenado esta conectada al circuito de salida de alimentacion
del variador (circuito secundario), es posible que surjan
problemas.

No utilice variadores con motores equipados con frenos
conectados en serie.

Motorreductores

Si el mecanismo de transmision de la energia cuenta con una
caja reductora lubricada con aceite o un cambio/reductor de
velocidades, el uso continuado del motor a baja velocidad
puede hacer que la lubricacion resulte insuficiente. Por tanto,
evite esta situacion.

Motores monofasicos

Los motores monofasicos no resultan adecuados para su uso
a velocidad variable con variadores. Utilice motores trifasicos.

\_

NOTAS

Condiciones del entorno

Ubicacion de la instalacion

Utilice el variador en una ubicacién con un rango de
temperatura ambiente de -10 a 50 ‘C.

En determinadas condiciones de uso, las superficies del variador
y la resistencia de frenado se calientan. Por tanto, instale el
variador sobre material no inflamable, como por ejemplo metal.
Compruebe que la ubicacion de la instalacion cumple las
condiciones del entorno indicadas en el apartado "Entorno"
de las especificaciones del variador.

Combinacion con dispositivos periféricos

Instalacion de un interruptor magneto-térmico
(MCCB)

Instale un interruptor magneto-térmico (MCCB) recomendado
o un disyuntor (ELCB) en el circuito primario de cada variador
a fin de proteger el cableado. Asegrese de que la potencia
del interruptor sea igual o inferior a la potencia recomendada.

Instalacion de un contactor magnético (MC) en el
circuito de salida (secundario)

Si instala un contactor magnético (MC) en el circuito
secundario para conmutar el motor a la red comercial o con
cualquier otro fin, antes de activar o desactivar el contactor
magnético compruebe que tanto el variador como el motor
estan completamente parados. Retire el protector de
sobretension integrado en el contactor.

Instalacion de un contactor magnético (MC) en el
circuito de entrada (primario)

No active ni desactive el contactor magnético (MC) del
circuito primario mas de una vez por hora, ya que puede
causar una averia en el variador. Si durante el uso del motor
es necesario arrancarlo o detenerlo con frecuencia, utilice las
sefiales FWD/REV.

Proteccion del motor

El relé térmico electrénico del variador puede proteger el
motor de uso general. Para ello, hay que configurar el nivel
de uso y el tipo de motor (de uso general/con variador). Para
los motores de alta velocidad o refrigerados con agua,
establezca un valor reducido para la constante de tiempo
térmico a fin de proteger el motor.

Si conecta el relé térmico del motor al motor con un cable
largo, es posible que en la capacitancia parasita del cableado
fluya corriente a alta frecuencia y ello haga que el relé
térmico se active con una corriente inferior al valor
establecido. En dicho caso, reduzca la frecuencia portadora
o utilice el filtro del circuito de salida.

Cese del condensador de correccion del factor
de potencia

No instale condensadores de correccion del factor de
potencia en el circuito (primario) del variador. (Utilice una
RECTANCIA DE CC para mejorar el factor de potencia del
variador.) No utilice condensadores de correccion del factor
de potencia en el circuito (secundario) de salida del variador.
Se producira un disparo por sobrecorriente que interrumpira
el funcionamiento del motor.

Cese del protector de sobretension

No instale protectores de sobretensién en el circuito
(secundario) de salida del variador.

\

Reduccion del ruido

El uso de un filtro y de cables blindados son las medidas
habituales para reducir el ruido de conformidad con las
Directivas CEM.

Medidas para prevenir sobrecorrientes momentaneas
Si se produce una desconexion por sobrevoltaje con el variador
detenido o con una carga reducida, es probable que se genere
un pico de corriente debido a la apertura / cierre del condensador
de avance de fase en el sistema de corriente.

En dicho caso, recomendamos conectar una RECTANCIA DE
CC al variador.

* Prueba con megéhmetro

Para comprobar la resistencia de aislamiento del variador, utilice
un megdhmetro de 500V y siga el manual de instrucciones.

Cableado

* Distancia del cableado en el circuito de control

Para el funcionamiento remoto, utilice cables trenzados
y blindados y limite la distancia entre el variador y el cuadro
de control a 20 m.

Longitud del cableado entre el variador y el motor

Si utiliza un cableado largo entre el variador y el motor, el
variador se sobrecalentara o se activara a causa de la
sobrecorriente (corriente de alta frecuencia que fluye en la
capacitancia parasita) en los cables conectados a las fases.
Compruebe que el cableado mide menos de 50 m.
Si necesita superar esta longitud, reduzca la frecuencia
portadora o instale un filtro de circuito de salida (OFL).

Si el cableado mide mas de 50 m y tiene seleccionado un
control vectorial sin sensor o un control vectorial con sensor
de velocidad, ejecute el off-line tuning.

» Tamaiio del cableado

Seleccione cables con una capacidad suficiente consultando
el valor de corriente o el tamafio de cable recomendado.

Tipo de cableado

No utilice los cables multiconductores que se suelen utilizar
para conectar varios variadores y motores.

Conexion a tierra

Conecte el variador a tierra de forma segura utilizando el
terminal de conexién a tierra.

Seleccion de la capacidad del variador

* Motores de uso general
Seleccione un variador en funcién de las clasificaciones de
motores indicadas en la tabla de especificaciones estandar
del variador. Si necesita un par de arranque elevado o una
aceleracion o deceleracion rapidas, seleccione un variador
con una capacidad un tamafio superior al estandar.

* Motores especiales
Seleccione un variador que cumpla la siguiente condicion:
Corriente nominal del variador > corriente nominal del motor.

Transporte y almacenamiento

Para transportar o almacenar variadores, siga los
procedimientos y seleccione ubicaciones que cumplan las
condiciones ambientales adecuadas a las especificaciones
del variador.
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Fuji Electric Europe GmbH
Headquarters Europe

Goethering 58

63067 Offenbach am Main, Germany
info.inverter@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Fuji Electric Europe GmbH

Sucursal en Espaia

C/ Paletes 8, Edifici B, Planta 1, Oficina B

Parc Tecnologic del Vallés

08290 Cerdanyola del Valles (Barcelona), Espafa
info.spain@fujielectric-europe.com
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La informacién de este catélogo puede ser modificada sin previo aviso.
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